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1 Oplysninger vedrgrende dokumentationen

1.1 Konventioner

1.1.1 Advarselssymboler
Folgende advarselssymboler anvendes:

A FARE! Star ved en umiddelbart truende fare, der kan medfgre alvorlige kveestelser eller deden.

ADVARSEL! Advarer om en potentiel farlig situation, der kan forarsage alvorlige personskader
A eller ded.

FORSIGTIG! Advarer om en potentielt farlig situation, der kan forarsage lettere personskader eller
A materielle skader.

1.1.2 Symboler
Folgende symboler anvendes:

Lees brugsanvisningen fer brug

Teend/sluk-knap

(&

E@ KCG-REM-HLT-PD-E
0)

A

Maletast

== | Menutast

€| | Slettetast (clear)

P | Hojretast

<« | Venstretast

1.1.3 Typografiske fremhaevelser
De falgende typografiske kendetegn fremhaever vigtige tekstpassager i denne tekniske dokumentation:

1] ‘ Disse tal henviser til illustrationer.

1.2 Vedregrende denne dokumentation

» Laes brugsanvisningen grundigt igennem, inden instrumentet tages i brug.

» Se ogsa den udferlige brugsanvisning pa instrumentet, samt supplementer og opdateringer pa
www.hilti.com.

» Opbevar altid brugsanvisningen sammen med instrumentet.

» Sorg for, at brugsanvisningen altid falger med ved overdragelse af instrumentet til andre.

1.3 Produktoplysninger

Hilti-produkter er beregnet til professionel brug og ma kun betjenes, efterses og vedligeholdes af autoriseret
og instrueret personale. Dette personale skal i saerdeleshed informeres om de potentielle farer, der er
forbundet med brugen af dette instrument. Der kan opsta farlige situationer ved anvendelse af produktet og
det tilhgrende udstyr, hvis det anvendes af personer, der ikke er blevet undervist i dens brug, eller hvis det
ikke anvendes korrekt i henhold til forskrifterne i denne brugsanvisning.

Typebetegnelse og serienummer fremgar af typeskiltet.

» Notér serienummeret i den efterfglgende tabel. Du skal bruge produktoplysningerne ved henvendelser til

vores lokale afdeling eller vores serviceveerksted.

Produktoplysninger
Laserafstandsmaler PD-E
Generation 01
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Serienummer

1.4 Laserinformation pa produktet
Laserinformation — Side 38

Laserinformation

Laserklasse 2, pa basis af standard IEC60825-1/EN60825-1:2007 og opfylder
CFR 21 § 1040 (Laser Notice 50).

LASER RADIATION - DO NOT
;% g STARE INTO BEAM
620-690nm/0.95mW max.

CLASS Il LASER PRODUCT

Laserklasse 2. Undga at se ind i stralen. Ret ikke stralen mod andre personer
2 eller ind i omrader, hvor der kunne opholde sig andre personer, som ikke har
noget med laseropgaverne at gare.

@ Affald skal indleveres til genvinding pa genbrugsstationen.

2.1 Sikkerhedsanvisninger

2.1.1 Grundlaeggende sikkerhedsforskrifter

Ud over de sikkerhedstekniske forskrifter i de enkelte afsnit i denne brugsanvisning skal felgende

retningslinjer altid overholdes. Der kan opsta farlige situationer ved anvendelse af produktet og det

tilherende udstyr, hvis det anvendes af personer, der ikke er blevet undervist i dens brug, eller hvis det ikke
anvendes korrekt i henhold til forskrifterne i denne brugsanvisning.

» Opbevar alle sikkerhedsanvisninger og instruktioner til senere brug.

» Det er vigtigt at vaere opmeerksom, se, hvad man laver, og bruge produktet fornuftigt. Anvend ikke
produktet, hvis du er treet eller pavirket af stoffer, alkohol eller medicin. Et gjebliks uopmeerksomhed
under brugen af produktet kan medfere alvorlige personskader.

» Undlad at deaktivere sikkerhedsanordninger og fierne advarselsskilte af nogen art.

Ved usagkyndig abning af produktet kan der forekomme laserstraling, som overstiger klasse 2. Produktet

ma kun repareres af Hilti Service.

Det er ikke tilladt at modificere eller eendre produktet.

Kontrollér hver gang fer brug, at produktet fungerer korrekt.

Malinger foretaget gennem glasplader eller andre objekter kan veere ungjagtige.

Maleresultatet kan blive forfalsket, hvis malebetingelserne aendrer sig hurtigt, f.eks. pa grund af personer,

som Igber igennem malestralen.

Ret ikke produktet mod solen eller andre kraftige lyskilder.

» Tag hensyn til pavirkning fra omgivelserne. Brug ikke instrumentet, hvis der er risiko for brand eller
eksplosion.

» Overhold forskrifterne i denne instruktionsbog med hensyn til drift, rengering og vedligeholdelse.

v v v v v

v

2.1.2 Generelle sikkerhedsforanstaltninger

» Underseg produktet for skader, inden det tages i brug. Fa skader repareret af Hilti Service.

» Hvis produktet er blevet tabt eller har veeret udsat for anden mekanisk pavirkning, skal dets ngjagtighed
testes.

» Selvom produktet er robust konstrueret til brug p& byggepladser, ber det behandles med forsigtighed
som andre maleinstrumenter.

» Produkter, som ikke anvendes, skal opbevares pa et tert, hgjt beliggende eller sveert tilgaengeligt sted
uden for berns reekkevidde.

» Produktet er ikke beregnet til barn.

» Overhold de nationale arbejdsmiljokrav.

2.1.3 Formadlstjenlig indretning af arbejdspladserne

» Undga at sta i akavede stillinger, nar du arbejder pa en stige. Serg for at have et sikkert fodfaeste, og
hold altid balancen.
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» Serg for at sikre malestedet, og pas pa ikke at rette laserstralen mod andre personer eller dig selv under
brugen af produktet.

» Hvis produktet flyttes fra en meget lav temperatur ind i varme omgivelser, eller omvendt, skal det have
tid til at akklimatisere, inden det tages i brug.

» Anvend kun produktet inden for de definerede driftsgraenser.

» Hold laserudgangsvinduet rent for at undga fejlmalinger.

» Veer opmaerksom pé de landespecifikke bestemmelser til forebyggelse af uheld.

2.1.4 Sikkert arbejde med laserinstrumenter

» Udstyr i laserklasse 2/Class Il ma kun betjenes af uddannet personel.

» Laserstraler ber ikke forlabe i gjenhgjde.

» Der skal treeffes sikkerhedsforanstaltninger, s det kan sikres, at stralen ikke utilsigtet rammer flader, der
kan kaste den tilbage.

Der skal treeffes foranstaltninger, sa det kan sikres, at det ikke er muligt at kigge direkte ind i stralen.
Laserstralen ma ikke krydse uovervagede omrader.

Sluk laseren, nar den ikke anvendes.

Nar laserinstrumenter ikke er i brug, skal de opbevares et aflukket sted uden adgang for uvedkommende.

v Vv v v

2.1.5 Elektromagnetisk kompatibilitet

Selv om instrumentet opfylder de strenge krav i gaeldende direktiver, kan Hilti ikke udelukke muligheden for,
at instrumentet forstyrres af steerk straling, hvilket kan medfere en fejl. Hvis det er tilfzeldet eller i tilfeelde
af usikkerhed, skal der foretages kontrolmalinger. Hilti kan ligeledes ikke udelukke, at andre instrumenter
(f.eks. navigationsudstyr i fly) forstyrres. Instrumentet modsvarer kravene i klasse A; Driftsforstyrrelser i
boligomrader kan ikke udelukkes.

Kun for Korea: Denne laserafstandsmaler egner sig til elektromagnetiske belger, som forekommer ved
professionel brug (klasse A). Brugeren bgr veere opmaerksom pé dette og ikke anvende laserafstandsmaleren
i boligomrader.

3 Beskrivelse

3.1 Produktoversigt fl

Laserabning og modtagelinse
Optisk kikkertsigte
1/4" gevind

Grafisk visning

LED-referenceindikator, forreste anslag
Sidemaletast

Teend/sluk-knap

Bageste anslagsflader Hojretast
LED-referenceindikator, bageste anslag @  Holder til handstrop
Venstretast @  Slettetast (clear)
Menutast @ /4" gevind
Maletast Malespids

®

®

®

CICISICICICIOIONS,

3.2 Bestemmelsesmassig anvendelse

Det beskrevne produkt er en laserafstandsmaler. Det er beregnet til enkeltmalinger og kontinuerlig maling af
afstande.

Der kan males afstand til alle ubevaegelige mal, dvs. beton, sten, trae, plast, papir osv. Der ma ikke anvendes
prismer eller andre steerkt reflekterende mal, da det kan resultere i forkerte maleresultater.

Produktet er godkendt til batterier af typen AAA.

3.3 Forklaring af displayvisninger
Hovedmenu

Valg af vinkelenhed
A |79

Bestemmelse af malerflade

= | Enkel Pythagoras
I/
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Maling af arealer og volumen

Valg af specialfunktioner

Valg af trapezfunktion

Valg af Pythagorasfunktion
Til vandrette og diagonale afstande kraeves mindst én ret vinkel.

Valg af indstillinger

Udfarelse af Indirekte malinger
Til malinger pa ubevaegelige objekter som f.eks. vaegge kraeves ikke nogen bestemt vinkel.

=2 | PR EY

Almengyldige symboler

Batteriernes ladetilstand

Maélespids ikke vippet ud

Maélespids vippet ud

Mmal

Addition af afstande

Subtraktion af afstande

Veelg

Veelg ikke

Valg af tid for maling

BN EEO

Valg af lommeregner

n
w

Undermenu for vinkelenhed

Stigning i procent

Metriske enheder

Imperialenheder

Stigning i vinkelgrader

N

Undermenu maling af arealer og volumen

[ Maling af rektanguleere arealer

A Maling af trekantede arealer

@ Maling af volumen

8 Maling af cylindervolumen

Undermenu for specialfunktioner

@a Valg af udenders maletilstand

40



Valg af automatisk lysstyrkesensor

Q
@ Bestemmelse af malerflade
1— Valg af afseetningsfunktion

Valg af min./maks. deltafunktion

O Valg af timer

1+ | Valg af offsetfunktion

Valg af datahukommelse
D (¢}

Undermenu for trapezfunktion

Maling af 3 afstande

A

Maling af 2 afstande, 1 vinkel

>

Undermenu for Pythagorasfunktion

l7 Enkel Pythagoras

— | Dobbelt Pythagoras

~= | Sammensat Pythagoras
4

Undermenu for indstillinger

Maleenhed. Valg af maleenhed: [fJMeter [BJCentimeter [llMillimeter

Mélereferencer. Valg af malereference: ljForkant [fJGevind, bagside [l lGevind, underside

Vinkelenhed. Valg af vinkelenhed: [£Stigning i procent [£#Metriske enheder [£ilmperialenheder
[«stigning i vinkelgrader

Valg af eksperttilstand

Redigering af favoritliste

* o N E

Aktivering af méalestok

1:X
Y Aktivering / deaktivering af lyd
51 Valg af permanentlaser
[k 5
O Valg af automatisk lysstyrkesensor

Kalibrering af heeldningsfaleren

Visning af information om instrument

Gendannelse af standardindstillinger

F-©

Undermenu for indirekte malinger

V. Maling af indirekte vandret afstand




AI Maling af indirekte lodret afstand

F Udfaerelse af malinger pa loft

Maling af indirekte lodret afstand Il

q

3.4 Leveringsomfang
Laserafstandsmaler, 2 batterier, brugsanvisning, producentcertifikat

Bemaerk
Andre systemprodukter, som er godkendt til dit produkt, finder du i dit Hilti Center eller pa adressen
www.hilti.com.

4 Tekniske data

Driftstemperatur -10°C ... 50 °C
(14 °F ... 122 °F)
Nogjagtighed ved afstandsmaling (20, standardafvigelse) +1,0 mm
Ngjagtighed ved hzeldningsmaling (20, standardafvigelse) +0,2°
Vaegt (inklusive batterier) 1659
(5,8 02)
Opbevaringstemperatur -30°C ... 70°C
(=22 °F ... 158 °F)
Laserklasse iht. EN 60825-1:2007 Laserklasse 2
Kapslingsklasse iht. IEC 60529 IP 65
Stremforsyning 1,5V

5 Betjening

5.1 Grundfunktioner

Naviger til den gnskede funktion ved hjaelp af venstre eller hgjre piletast.
» For at veelge en funktion skal du altid trykke p& maletasten.

5.2 Iszetning af batterier &

Bemaerk
Veer opmaerksom pa, at batterierne vender rigtigt. Udskift altid batterierne parvist. Anvend aldrig
beskadigede batterier.

» Vip deekslet til batterirummet op, og iseet batterierne.

5.3 Taending og slukning af laserafstandsmaler
1. Tryk pa teend/sluk-knappen eller maletasten, mens instrumentet er slukket, for at teende instrumentet.
2. Tryk pa teend/sluk-knappen, mens instrumentet er teendt, for at slukke det.

5.4 Maling med malespids k
1. Sla malespidsen 90° ud. Méalespidsen kan nu anvendes som anslag.

Bemaerk

Malespidsen hjeelper med at justere instrumentet, mens der sigtes mod en fast position. Dette er
iseer tilfeeldet ved indirekte mélinger, trapez- og Pythagorasmalinger, da disse resultater bygger pa
skennede veerdier.

Anvend maleforleenger PDA 72 pa sveert tilgeengelige steder. Instrumentet registrerer automatisk
maleforleengeren. Muligvis vises et bekraeftelsesvindue i displayet.
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2. Sla malespidsen 180° ud. Malereferencen omstilles automatisk.

5.5 Maling med maltavie &l
1. Anvend maltavlen for at male afstande under fglgende ugunstige betingelser:
< Vaeggen reflekterer ikke pa grund af dens overflade.
< Malepunktet ligger ikke pa én overflade.
< Den afstand, der skal males, er meget stor.
< Lysforholdene er ugunstige (kraftigt sollys).
2. Leeg 1,2 mm til de malte afstande ved malinger med maltavien.

5.6 Malemodus

5.6.1 Udferelse af enkeltmaling

1. Tryk kort p& maletasten for at aktivere laserstralen.
2. Hold laserstrélen pa malpunktet.
3. Tryk kort pa maletasten for at gennemfare malingen.
< Den malte afstand vises i nederste linje pa displayet.
< Maleveerdien fra den forrige maling vises i gverste linje pa displayet.

4. For at udfere endnu en maling skal du holde laseren pa malepunktet og starte en ny maling med
maletasten.

5.6.2 Udferelse af kontinuerlig méaling

Bemaerk

Under den kontinuerlige maling males og vises 6-10 maleveerdier i sekundet. Laserafstandsmaleren
kan beveeges hen over malet, indtil den gnskede afstand er naet.

1. Hold maletasten inde i 2 sekunder.

< Huvis signallyden er aktiveret, heres et akustisk signal.
2. Beveeg laserafstandsmaleren hen imod malet eller vaek fra malet, indtil den gnskede afstand er naet.
3. Tryk kort pa maletasten.

< Den malte afstand vises i nederste linje pa displayet.

< Maleveerdien fra den forrige maling vises i @verste linje pa displayet.

5.7 Valg af vinkelenhed

1. Veelg symbolet for vinkelenheden i menuen.
2. Gatil den gnskede vinkelenhed med venstre eller hgjre piletast.
3. Veelg den @nskede vinkelenhed med méletasten.

5.8 Maling af arealer og volumen

5.8.1 Maling af rektangulzere arealer

1. Ret instrumentet mod malepunktet for rumbredden, og tryk pa méletasten.
2. Ret instrumentet mod malepunktet for rumlaengden, og tryk pa maletasten.

5.8.2 Maling af trekantede arealer

1. Ret instrumentet mod malepunktet, og tryk pa maletasten.
2. Ret instrumentet mod mélepunktet, og tryk pa maletasten.
3. Ret instrumentet mod det tredje mélepunkt, og tryk pa méletasten.

5.8.3 Maling af volumen

1. Ret instrumentet mod malepunktet, og tryk pa méletasten.
2. Ret instrumentet mod det naeste malepunkt, og tryk pa méaletasten.
3. Ret instrumentet mod det naeste malepunkt, og tryk pa méletasten.

5.8.4 Maling af cylindervolumen
1. Juster instrumentet i forhold til malpunktet for at male cylinderens hgjde, og tryk pa maletasten.
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2. Juster instrumentet i forhold til det naeste malpunkt for at méle cylinderens diameter, og tryk pa
maletasten.

5.9 Specialfunktioner

5.9.1 Automatisk lysstyrkesensor
» Veelg symbolet for den automatiske lysstyrkesensor i menuen Specialfunktioner.

Bemeerk
Den automatiske lysstyrkesensor deemper automatisk displayets belysning, nar det bliver markere.
P& den méade sparer du pa batteriet.

5.9.2 Malerflade

1. Ret instrumentet mod méalepunktet for farste rumleengde, og tryk pa maletasten.
< Resultatet gemmes som mellemresultat.
2. Juster instrumentet i forhold til den naeste rumleengde, og udfer malingen ved at trykke pa maletasten.
< Det andet resultat vises i mellemresultattabellen. Mellemresultatet fremhaevet med fedt er summen
af de malte rumleengder.
3. Gentag denne procedure, indtil alle rumlaengder er malt.
Tryk pa hgjre piletast for at skifte til rumhgjde, og bekraeft med maletasten.
5. Juster instrumentet i forhold til rumhgjden, og udfer malingen.
< Rumhgjden males og vises i mellemresultatlinjen. Malerfladen beregnes omgéende og vises i
resultatlinjen.

>

5.9.3 Afsaetningsfunktion

1. Indtast afstanden manuelt. Veelg til dette formél tastatursymbolet med venstre eller hgjre piletast, og
bekraeft med maletasten.

2. Veelg de relevante tal, og bekreeft med maletasten.

Bekraeft veerdien med fluebenssymbolet i nederste hgjre hjegrne.

4. Veelg flagsymbolet.
< Den valgte afstand vises nu inden for to sma flag.

5. Tryk pa maletasten for at begynde malingen.
< Pilene pa billedskeermen viser, i hvilken retning du skal bevaege instrumentet. Nar malafstanden er

naet, vises sorte pile over og under afstanden.

6. For at mangedoble afstanden skal du fortsaette med instrumentet. | hgjre side vises, hvor ofte du allerede
har afsat den gnskede afstand.

7. Tryk pa maletasten for at afslutte malingen.

w

Bemaerk
Nar afsaetningsafstanden nas, vises den aktuelle reference pa displayet.

Bemaerk
| stedet for manuel indtastning kan den ngdvendige afstand ogsa males. | sa fald skal du veelge
symbolet for enkeltmaling og bekraefte med maletasten.

5.9.4 Min./maks. deltafunktion

1. Veelg symbolet for min./maks. deltafunktion i menuen Specialfunktioner.
2. Ret instrumentet mod mélepunktet, og tryk pa maletasten.
3. Tryk pa méletasten for at afslutte malingen.

< De senest malte afstande vises i resultatlisten

5.9.5 Datahukommelse
1. Veelg symbolet for datahukommelsen i menuen Specialfunktioner.

Bemaerk
Instrumentet gemmer op til 30 visninger inklusive grafiksymboler. Hvis datahukommelsen allerede
indeholder 30 visninger, slettes den eldste visning automatisk, nér en ny visning gemmes.
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2. Hvis du vil slette datahukommelsen, skal du holde C-tasten inde i 2 sekunder, samtidig med at
datahukommelsen vises.

5.10 Trapezfunktion

5.10.1 Trapezfunktion (3 afstande)
1. Veelg symbolet for trapezfunktionen til 3 afstande i menuen Trapezfunktioner.
2. Ret instrumentet mod malepunktet, og tryk pa maletasten.
< Nar den ferste afstand er malt, opfordrer grafikken automatisk til at foretage den naeste maling.
3. Ret instrumentet mod det naeste malepunkt, og tryk pa maletasten.
4. Ret instrumentet mod det tredje malepunkt, og tryk p& maletasten.

5.10.2 Trapezfunktion med hzeldning (2 afstande, 1 vinkel)

1. Veelg symbolet for trapezfunktionen med heeldning i menuen Trapezfunktioner.
2. Ret instrumentet mod malepunktet, og tryk pa méletasten.
3. Ret instrumentet mod det naeste malepunkt, og tryk pa méaletasten.

5.11 Pythagorasfunktion

5.11.1 Enkel Pythagoras

1. Ret instrumentet mod malepunktet, og tryk p& maletasten.
2. Ret instrumentet mod det naeste malepunkt, og tryk pa méletasten.

Bemaerk

For at sikre ngjagtige méaleresultater skal den anden afstand veere retvinklet i forhold til malafstan-
den.

5.11.2 Dobbelt Pythagoras

1. Ret instrumentet mod malepunktet, og tryk pa maletasten.
2. Ret instrumentet mod det naeste malepunkt, og tryk pa méletasten.

Bemaerk

For at sikre ngjagtige méaleresultater skal den anden afstand veere retvinklet i forhold til malafstan-
den.

3. Ret instrumentet mod det tredje malepunkt, og tryk p& maletasten.

5.11.3 Sammensat Pythagoras

1. Ret instrumentet mod malepunktet, og tryk p& maletasten.
2. Ret instrumentet mod det naeste mélepunkt, og tryk pa méletasten.
3. Ret instrumentet mod det naeste malepunkt, og tryk pa méaletasten.

5.12 Indstillinger

5.12.1 Redigering af favoritliste

1. Ga til den funktion, som du gnsker at redigere, og bekraeft med méletasten.
2. Gatil den gnskede funktion, og bekraeft med maletasten.

5.12.2 Aktivering af malestok

1. Indtast det pageeldende tal, og bekreeft veerdien med méletasten.
2. Bekreeft vaerdien med fluebenssymbolet.

5.12.3 Kalibrering af hzeldningsfeleren

1. Leeg instrumentet pa en vandret flade, og tryk pa maletasten.
2. Drej instrumentet 180°, og tryk pa méletasten.
< Heeldningsfeleren er nu kalibreret.
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5.13 Indirekte malinger

5.13.1 Indirekte vandret afstand

» Ret instrumentet mod mélepunktet, og tryk pa maletasten.
< Afstanden og heeldningsvinklen males og vises i mellemresultatlinjen.
< Malafstanden beregnes omgaende og vises i resultatlinjen.

5.13.2 Indirekte lodret afstand Il (2 vinkler, 2 afstande)

1. Ret instrumentet mod malepunktet, og tryk pa maletasten.
< Den ferste afstand og vinklen males og vises i mellemresultatlinjen.
< Grafikken opfordrer automatisk til at male den anden afstand.

2. Ret instrumentet mod det naeste malepunkt, og tryk p& maletasten.
< Malafstanden beregnes omgéende og vises i resultatlinjen.

5.13.3 Malinger pa loft

1. Ret instrumentet mod méalepunktet, og tryk pa maletasten.
< Den ferste afstand og vinklen méales og vises i mellemresultatlinjen.
< Grafikken opfordrer automatisk til at male den anden afstand.

2. Ret instrumentet mod det naeste malepunkt, og tryk pa maletasten.
< Malafstanden beregnes omgéende og vises i resultatlinjen.

5.13.4 Indirekte lodret afstand Il (2 vinkler, 1 afstand)

1. Ret instrumentet mod méalepunktet, og tryk pa maletasten.
< Den ferste afstand og vinklen males og vises i mellemresultatlinjen.
< Grafikken opfordrer automatisk til at male den anden afstand.

2. Ret instrumentet mod det naeste malepunkt, og tryk p& maletasten.
< Malafstanden beregnes omgaende og vises i resultatlinjen.

6 Pleje, transport og opbevaring

6.1 Rengering

» Undlad at bergre linsen med fingrene.

» Renger linsen ved at puste pa den eller ved hjeelp af en ren, bled klud.
» Anvend ikke andre veesker end ren alkohol eller vand.

6.2 Transport

Bemaerk
| forbindelse med forsendelse af produktet skal akkuer og batterier isoleres eller tages ud af produktet.

» Til transport eller forsendelse af udstyret bar enten Hilti-emballagen eller en lignende egnet emballage
anvendes.

6.3 Opbevaring og terring

» Laeg ikke produktet til opbevaring, mens det er vadt. Lad det terre, feor du laegger det veek til opbevaring.

» Overhold de temperaturgraenseveerdier, som fremgar af de tekniske data, i forbindelse med opbevaring
og transport af dit udstyr.

» Hvis udstyret har ligget ubrugt hen i laengere tid eller er blevet transporteret langt, skal der gennemferes
en kontrolmaling, inden det tages i brug igen.
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7 Bortskaffelse

f ADVARSEL
Fare for personskader Fare pa grund af ukorrekt bortskaffelse.

» Hvis udstyret ikke bortskaffes korrekt, kan det have disse fglger: Ved forbraending af plastikdele
kan der opsta giftig reggas, som man kan blive syg af at indande. Ved beskadigelse eller kraftig
opvarmning kan batterier eksplodere og dermed forarsage forgiftning, forbraending, eetsning eller
forurening af miljget. Ved skadeslgs bortskaffelse kan udstyret havne i haenderne pa ukyndige
personer, som ikke ved, hvordan udstyret handteres korrekt. Dette kan medfare, at du eller andre
kommer slemt til skade, eller at miljoet forurenes.

& Sterstedelen af de materialer, som anvendes ved fremstillingen af Hilti-produkter, kan genvindes.
Materialerne skal dog sorteres, for de kan genvindes. | mange lande kan du aflevere dine udtjente produkter
til Hilti, som derefter genvinder dem. Spgrg Hiltis kundeservice eller din forhandler.

I henhold til Radets direktiv om bortskaffelse af elektriske og elektroniske produkter og geeldende national
lovgivning skal brugte elveerktgjer indsamles separat og bortskaffes pa en made, der skaner miljget mest
muligt.

S 4
w » Maskiner ma ikke bortskaffes som almindeligt affald!
©

8 Producentgaranti

» Hvis du har spergsmal vedrerende garantibetingelserne, bedes du henvende dig til din lokale Hilti-
partner.

9 EF-overensstemmelseserklzering

Producent

Hilti Aktiengesellschaft
Feldkircherstrasse 100
9494 Schaan
Liechtenstein

Vi erkleerer som eneansvarlige, at dette produkt er i overensstemmelse med felgende direktiver og standarder.

Betegnelse Laserafstandsmaler
Typebetegnelse PD-E

Generation 01

Produktionsar 2010

Anvendte direktiver: e 2004/108/EU
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Anvendte standarder: e ENISO 12100



Teknisk dokumentation ved: .

Schaan, 06-2015

Ly ﬁm

Paolo Luccini

Godkendelse, elveerktoj

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
HiltistraBe 6

86916 Kaufering

Tyskland

ﬁ/gz%

Edward Przybylowicz

(Head of BA Quality and Process Management / (Head of BU Measuring Systems / BU Measuring

Business Area Electric Tools & Accessories)

48

Systems)



=EL="T1

¥8€890¢



	PD-E_2068384_P2_20160609_cover_web
	English
	1 Information about the documentation
	1.1 Conventions
	1.1.1 Warning signs
	1.1.2 Symbols
	1.1.3 Typographical emphasis

	1.2 About this documentation
	1.3 Product information
	1.4 Laser information on the product

	2 Safety
	2.1 Safety instructions
	2.1.1 Basic information concerning safety
	2.1.2 General safety rules
	2.1.3 Proper preparation of the working area
	2.1.4 Working safely with laser tools
	2.1.5 Electromagnetic compatibility


	3 Description
	3.1 Overview of the product
	3.2 Intended use
	3.3 Explanation of the display
	3.4 Items supplied

	4 Technical data
	5 Operation
	5.1 Basic functions
	5.2 Inserting the batteries
	5.3 Switching the laser range meter on and off
	5.4 Measuring using the spike
	5.5 Measuring using a target plate
	5.6 Measurement mode
	5.6.1 Single measurements
	5.6.2 Continuous measurement

	5.7 Selecting the angle unit
	5.8 Measuring areas and volumes
	5.8.1 Measuring rectangular areas
	5.8.2 Measuring triangular areas
	5.8.3 Measuring volumes
	5.8.4 Measuring cylindrical volume

	5.9 Special functions
	5.9.1 Automatic brightness sensor
	5.9.2 Painter’s area
	5.9.3 Layout function
	5.9.4 Min/max delta function
	5.9.5 Data storage

	5.10 Trapezoid
	5.10.1 Trapezoid function (3 distances)
	5.10.2 Trapezoid with inclination (2 distances, 1 angle)

	5.11 Pythagoras
	5.11.1 Single Pythagoras
	5.11.2 Double Pythagoras
	5.11.3 Combined Pythagoras

	5.12 Settings
	5.12.1 Editing the favorites list
	5.12.2 Activating the scale
	5.12.3 Calibrate inclination sensor

	5.13 Indirect measurements
	5.13.1 Indirect horizontal distance measurement
	5.13.2 Indirect vertical distance (2 angles, 2 distances)
	5.13.3 Taking measurements on ceilings
	5.13.4 Indirect vertical distance II (2 angles, 1 distance)


	6 Care, transport and storage
	6.1 Cleaning
	6.2 Transport
	6.3 Storage and drying

	7 Disposal
	8 Manufacturer’s warranty
	9 EC declaration of conformity

	Português
	1 Indicações sobre a documentação
	1.1 Convenções
	1.1.1 Sinais de aviso
	1.1.2 Símbolos
	1.1.3 Realces tipográficos

	1.2 Sobre esta documentação
	1.3 Dados informativos sobre o produto
	1.4 Informação laser no produto

	2 Segurança
	2.1 Normas de segurança
	2.1.1 Informação básica no que se refere a normas de segurança
	2.1.2 Medidas gerais de segurança
	2.1.3 Organização apropriada dos locais de trabalho
	2.1.4 Trabalho seguro com aparelhos laser
	2.1.5 Compatibilidade electromagnética


	3 Descrição
	3.1 Vista geral do produto
	3.2 Utilização correcta
	3.3 Explicação das indicações no visor
	3.4 Incluído no fornecimento

	4 Características técnicas
	5 Utilização
	5.1 Funções básicas
	5.2 Colocar pilhas
	5.3 Ligar e desligar o medidor laser
	5.4 Medição utilizando o espigão desdobrável
	5.5 Medir com placa alvo
	5.6 Modo de medição
	5.6.1 Efectuar uma medição individual
	5.6.2 Efectuar a medição contínua

	5.7 Seleccionar a unidade de ângulo
	5.8 Medir áreas e volumes
	5.8.1 Medir áreas rectangulares
	5.8.2 Medir áreas triangulares
	5.8.3 Medir volumes
	5.8.4 Medir volumes cilíndricos

	5.9 Funções especiais
	5.9.1 Sensor de luminosidade automático
	5.9.2 Superfície a pintar
	5.9.3 Função de marcação
	5.9.4 Função Delta Mín/Máx
	5.9.5 Memória de dados

	5.10 Função trapézio
	5.10.1 Função trapézio (3 distâncias)
	5.10.2 Função trapézio com inclinação (2 distâncias, 1 ângulo)

	5.11 Função Pitágoras
	5.11.1 Pitágoras simples
	5.11.2 Pitágoras dupla
	5.11.3 Versão composta de Pitágoras

	5.12 Definições
	5.12.1 Alterar a lista de favoritos
	5.12.2 Activar a escala
	5.12.3 Calibração do sensor de inclinação

	5.13 Medições indirectas
	5.13.1 Distância horizontal indirecta
	5.13.2 Distância vertical indirecta (2 ângulos, 2 distâncias)
	5.13.3 Medições no tecto
	5.13.4 Distância vertical indirecta II (2 ângulos, 1 distância)


	6 Conservação, transporte e armazenamento
	6.1 Limpeza
	6.2 Transporte
	6.3 Armazenamento e secagem

	7 Reciclagem
	8 Garantia do fabricante
	9 Declaração de conformidade CE

	Español
	1 Información sobre la documentación
	1.1 Convenciones
	1.1.1 Símbolos de advertencia
	1.1.2 Símbolos
	1.1.3 Resaltados tipográficos

	1.2 Acerca de esta documentación
	1.3 Información del producto
	1.4 Información sobre el láser en el producto

	2 Seguridad
	2.1 Indicaciones de seguridad
	2.1.1 Observaciones básicas de seguridad
	2.1.2 Medidas de seguridad generales
	2.1.3 Organización correcta del lugar de trabajo
	2.1.4 Trabajo seguro con herramientas láser
	2.1.5 Compatibilidad electromagnética


	3 Descripción
	3.1 Vista general del producto
	3.2 Uso conforme a las prescripciones
	3.3 Explicación de los indicadores de la pantalla
	3.4 Suministro

	4 Datos técnicos
	5 Manejo
	5.1 Funciones básicas
	5.2 Introducción de las pilas
	5.3 Conexión y desconexión del medidor láser
	5.4 Medición con punta de medición
	5.5 Medición con diana
	5.6 Modo de medición
	5.6.1 Realización de una medición única
	5.6.2 Realización de una medición continua

	5.7 Selección de la unidad del ángulo
	5.8 Medición de superficies y volúmenes
	5.8.1 Medición de superficies rectangulares
	5.8.2 Medición de superficies triangulares
	5.8.3 Medición de volúmenes
	5.8.4 Medición de volúmenes cilíndricos

	5.9 Funciones especiales
	5.9.1 Sensor de luminosidad automático
	5.9.2 Superficie pintada
	5.9.3 Función de replanteo
	5.9.4 Función Mín./Máx./Delta
	5.9.5 Memoria de datos

	5.10 Función trapezoidal
	5.10.1 Función trapezoidal (3 distancias)
	5.10.2 Función trapezoidal con inclinación (2 distancias, 1 ángulo)

	5.11 Función de Pitágoras
	5.11.1 Pitágoras simple
	5.11.2 Pitágoras doble
	5.11.3 Pitágoras combinado

	5.12 Configuración
	5.12.1 Modificación de la lista de favoritos
	5.12.2 Activación de la escala
	5.12.3 Calibración del sensor de inclinación

	5.13 Mediciones indirectas
	5.13.1 Distancia horizontal indirecta
	5.13.2 Distancia indirecta vertical II (2 ángulos, 2 distancias)
	5.13.3 Mediciones en el techo
	5.13.4 Distancia indirecta vertical II (2 ángulos, 1 distancia)


	6 Cuidado, transporte y almacenamiento
	6.1 Limpieza
	6.2 Transporte
	6.3 Almacenamiento y secado

	7 Reciclaje
	8 Garantía del fabricante
	9 Declaración de conformidad CE

	Dansk
	1 Oplysninger vedrørende dokumentationen
	1.1 Konventioner
	1.1.1 Advarselssymboler
	1.1.2 Symboler
	1.1.3 Typografiske fremhævelser

	1.2 Vedrørende denne dokumentation
	1.3 Produktoplysninger
	1.4 Laserinformation på produktet

	2 Sikkerhed
	2.1 Sikkerhedsanvisninger
	2.1.1 Grundlæggende sikkerhedsforskrifter
	2.1.2 Generelle sikkerhedsforanstaltninger
	2.1.3 Formålstjenlig indretning af arbejdspladserne
	2.1.4 Sikkert arbejde med laserinstrumenter
	2.1.5 Elektromagnetisk kompatibilitet


	3 Beskrivelse
	3.1 Produktoversigt
	3.2 Bestemmelsesmæssig anvendelse
	3.3 Forklaring af displayvisninger
	3.4 Leveringsomfang

	4 Tekniske data
	5 Betjening
	5.1 Grundfunktioner
	5.2 Isætning af batterier
	5.3 Tænding og slukning af laserafstandsmåler
	5.4 Måling med målespids
	5.5 Måling med måltavle
	5.6 Målemodus
	5.6.1 Udførelse af enkeltmåling
	5.6.2 Udførelse af kontinuerlig måling

	5.7 Valg af vinkelenhed
	5.8 Måling af arealer og volumen
	5.8.1 Måling af rektangulære arealer
	5.8.2 Måling af trekantede arealer
	5.8.3 Måling af volumen
	5.8.4 Måling af cylindervolumen

	5.9 Specialfunktioner
	5.9.1 Automatisk lysstyrkesensor
	5.9.2 Malerflade
	5.9.3 Afsætningsfunktion
	5.9.4 Min./maks. deltafunktion
	5.9.5 Datahukommelse

	5.10 Trapezfunktion
	5.10.1 Trapezfunktion (3 afstande)
	5.10.2 Trapezfunktion med hældning (2 afstande, 1 vinkel)

	5.11 Pythagorasfunktion
	5.11.1 Enkel Pythagoras
	5.11.2 Dobbelt Pythagoras
	5.11.3 Sammensat Pythagoras

	5.12 Indstillinger
	5.12.1 Redigering af favoritliste
	5.12.2 Aktivering af målestok
	5.12.3 Kalibrering af hældningsføleren

	5.13 Indirekte målinger
	5.13.1 Indirekte vandret afstand
	5.13.2 Indirekte lodret afstand II (2 vinkler, 2 afstande)
	5.13.3 Målinger på loft
	5.13.4 Indirekte lodret afstand II (2 vinkler, 1 afstand)


	6 Pleje, transport og opbevaring
	6.1 Rengøring
	6.2 Transport
	6.3 Opbevaring og tørring

	7 Bortskaffelse
	8 Producentgaranti
	9 EF-overensstemmelseserklæring

	Norsk
	1 Informasjon om dokumentasjonen
	1.1 Konvensjoner
	1.1.1 Varselskilt
	1.1.2 Symboler
	1.1.3 Typografiske fremhevinger

	1.2 Om denne dokumentasjonen
	1.3 Produktinformasjon
	1.4 Laserinformasjon på produktet

	2 Sikkerhet
	2.1 Sikkerhetsregler
	2.1.1 Grunnleggende sikkerhetsinformasjon
	2.1.2 Generelle sikkerhetstiltak
	2.1.3 Riktig oppstilt og organisert arbeidsplass
	2.1.4 Sikkert arbeid med laserapparater
	2.1.5 Elektromagnetisk kompatibilitet


	3 Beskrivelse
	3.1 Produktoversikt
	3.2 Forskriftsmessig bruk
	3.3 Forklaring på displayvisninger
	3.4 Dette følger med

	4 Tekniske data
	5 Betjening
	5.1 Grunnfunksjoner
	5.2 Sette i batterier
	5.3 Slå på og av laseravstandsmåleren
	5.4 Måling med målepigg
	5.5 Måle med måleplate
	5.6 Målemodus
	5.6.1 Gjennomføre enkeltmåling
	5.6.2 Gjennomføre kontinuerlig måling

	5.7 Velge vinkelenhet
	5.8 Måling av areal og volum
	5.8.1 Måling av rettvinklede areal
	5.8.2 Måling av trekantede areal
	5.8.3 Måling av volum
	5.8.4 Måling av sylindervolum

	5.9 Spesialfunksjoner
	5.9.1 Automatisk lysstyrkesensor
	5.9.2 Maleareal
	5.9.3 Oppmerkingsfunksjon
	5.9.4 Min./maks. deltafunksjon
	5.9.5 Dataminne

	5.10 Trapesfunksjon
	5.10.1 Trapesfunksjon (3 avstander)
	5.10.2 Trapesfunksjon med helling (2 avstander, 1 vinkel)

	5.11 Pythagorasfunksjon
	5.11.1 Enkel Pythagoras
	5.11.2 Dobbel Pythagoras
	5.11.3 Sammensatt pythagoras

	5.12 Innstillinger
	5.12.1 Endre favorittliste
	5.12.2 Aktivere målepigg
	5.12.3 Kalibrering av hellingssensoren

	5.13 Indirekte målinger
	5.13.1 Indirekte horisontal avstand
	5.13.2 Indirekte vertikal avstand (2 vinkler, 2 avstander)
	5.13.3 Målinger i taket
	5.13.4 Indirekte vertikal avstand II (2 vinkler, 1 avstand)


	6 Stell, transport og lagring
	6.1 Rengjøring
	6.2 Transport
	6.3 Oppbevaring og tørking

	7 Avhending
	8 Produsentgaranti
	9 EU-samsvarserklæring

	Suomi
	1 Dokumentaation tiedot
	1.1 Sopimukset
	1.1.1 Varoitussymbolit
	1.1.2 Symbolit
	1.1.3 Typografiset korostukset

	1.2 Tästä dokumentaatiosta
	1.3 Tuotetiedot
	1.4 Lasertiedot tuotteessa

	2 Turvallisuus
	2.1 Turvallisuusohjeet
	2.1.1 Yleisiä turvallisuusohjeita
	2.1.2 Yleiset turvallisuustoimenpiteet
	2.1.3 Työpaikan asianmukaiset olosuhteet
	2.1.4 Laserlaitteiden turvallinen käyttö
	2.1.5 Sähkömagneettinen häiriökestävyys


	3 Kuvaus
	3.1 Tuoteyhteenveto
	3.2 Tarkoituksenmukainen käyttö
	3.3 Näyttöviestien selitykset
	3.4 Toimituksen sisältö

	4 Tekniset tiedot
	5 Käyttö
	5.1 Perustoiminnot
	5.2 Paristojen asennus
	5.3 Laseretäisyysmittarin kytkeminen päälle ja pois päältä
	5.4 Mittaus mittauspiikkiä käyttäen
	5.5 Mittaus tähtäinlevyä käyttäen
	5.6 Mittaustila
	5.6.1 Yksittäismittauksen suoritus
	5.6.2 Jatkuvan mittauksen suoritus

	5.7 Kulmayksikön valinta
	5.8 Pinta-alan ja tilavuuden mittaus
	5.8.1 Suorakulmion pinta-alan mittaus
	5.8.2 Kolmion pinta-alan mittaus
	5.8.3 Tilavuuden mittaus
	5.8.4 Lieriön tilavuuden mittaus

	5.9 Erikoistoiminnot
	5.9.1 Automaattinen kirkkaustunnistin
	5.9.2 Maalauspinta-ala
	5.9.3 Suunnittelu-toiminto
	5.9.4 Min./maks. deltatoiminto
	5.9.5 Tietomuisti

	5.10 Suunnikastoiminto
	5.10.1 Suunnikastoiminto (3 etäisyyttä)
	5.10.2 Suunnikastoiminto kallistuksella (2 etäisyyttä, 1 kulma)

	5.11 Pythagoras-toiminto
	5.11.1 Yksinkertainen Pythagoras
	5.11.2 Kaksinkertainen Pythagoras
	5.11.3 Yhdistetty Pythagoras

	5.12 Asetukset
	5.12.1 Suosikkilistan muuttaminen
	5.12.2 Mittakaavan aktivointi
	5.12.3 Kallistustunnistimen kalibrointi

	5.13 Epäsuorat mittaukset
	5.13.1 Epäsuora vaakaetäisyys
	5.13.2 Epäsuora pystyetäisyys (2 kulmaa, 2 etäisyyttä)
	5.13.3 Mittaukset katosta
	5.13.4 Epäsuora pystyetäisyys II (2 kulmaa, 1 etäisyys)


	6 Hoito, kuljetus ja varastointi
	6.1 Puhdistus
	6.2 Kuljettaminen
	6.3 Varastointi ja kuivaus

	7 Hävittäminen
	8 Valmistajan myöntämä takuu
	9 EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus

	Eesti
	1 Andmed dokumentatsiooni kohta
	1.1 Kokkulepitud normid
	1.1.1 Hoiatavad märgid
	1.1.2 Sümbolid
	1.1.3 Trükitehnilised esiletõstud

	1.2 Kasutusjuhend
	1.3 Tooteinfo
	1.4 Tootel olev info laseri kohta

	2 Ohutus
	2.1 Ohutusnõuded
	2.1.1 Peamised ohutusnõuded
	2.1.2 Üldised ohutusnõuded
	2.1.3 Töökoha nõuetekohane sisseseadmine
	2.1.4 Ohutu töö lasertööriistadega
	2.1.5 Elektromagnetiline ühilduvus


	3 Kirjeldus
	3.1 Toote ülevaade
	3.2 Eesmärgipärane kasutamine
	3.3 Ekraani näitude selgitus
	3.4 Tarnekomplekt

	4 Tehnilised andmed
	5 Käsitsemine
	5.1 Põhifunktsioonid
	5.2 Patareide paigaldamine
	5.3 Laserkaugusmõõtja sisse- ja väljalülitamine
	5.4 Mõõtmine piirde otsaga
	5.5 Mõõtmine sihttahvliga
	5.6 Mõõterežiim
	5.6.1 Üksikmõõtmine
	5.6.2 Pidevmõõtmine

	5.7 Nurgaühiku valimine
	5.8 Pindala ja ruumala mõõtmine
	5.8.1 Ruudu pindala mõõtmine
	5.8.2 Kolmnurga pindala mõõtmine
	5.8.3 Ruumala mõõtmine
	5.8.4 Silindri ruumala mõõtmine

	5.9 Erifunktsioonid
	5.9.1 Automaatne heledussensor
	5.9.2 Värvitav pind
	5.9.3 Ülekandmis- ja märgistamisfunktsioon
	5.9.4 Min/Max deltafunktsioon
	5.9.5 Mälu

	5.10 Trapetsifunktsioon
	5.10.1 Trapetsifunktsioon (3 kaugust)
	5.10.2 Kaldega trapetsifunktsioon (2 kaugust, 1 nurk)

	5.11 Pythagorase funktsioon
	5.11.1 Ühekordne Pythagoras
	5.11.2 Kahekordne Pythagoras
	5.11.3 Kombineeritud Pythagoras

	5.12 Seadistused
	5.12.1 Lemmikute loendi muutmine
	5.12.2 Mõõtkava aktiveerimine
	5.12.3 Kaldesensori kalibreerimine

	5.13 Kaudsed mõõtmised
	5.13.1 Kaudne horisontaalne kaugus
	5.13.2 Kaudne vertikaalne kaugus (2 nurka, 2 kaugust)
	5.13.3 Laes tehtavad mõõtmised
	5.13.4 Kaudne vertikaalne kaugus II (2 nurka, 1 kaugus)


	6 Hooldus, transport ja ladustamine
	6.1 Puhastamine
	6.2 Transport
	6.3 Hoiustamine ja kuivatamine

	7 Utiliseerimine
	8 Tootja garantii
	9 EÜ vastavusdeklaratsioon

	Česky
	1 Údaje k dokumentaci
	1.1 Konvence
	1.1.1 Výstražné značky
	1.1.2 Symboly
	1.1.3 Typografická zvýraznění

	1.2 O této dokumentaci
	1.3 Informace o výrobku
	1.4 Informace o laseru na výrobku

	2 Bezpečnost
	2.1 Bezpečnostní pokyny
	2.1.1 Základní bezpečnostní pokyny
	2.1.2 Všeobecná bezpečnostní opatření
	2.1.3 Vhodné vybavení pracoviště
	2.1.4 Bezpečná práce s laserovými přístroji
	2.1.5 Elektromagnetická kompatibilita


	3 Popis
	3.1 Přehled výrobku
	3.2 Použití v souladu s určeným účelem
	3.3 Vysvětlení zobrazení na displeji
	3.4 Obsah dodávky

	4 Technické údaje
	5 Obsluha
	5.1 Základní funkce
	5.2 Vložení baterií
	5.3 Zapnutí a vypnutí laserového dálkoměru
	5.4 Měření s měřicím hrotem
	5.5 Měření s cílovou destičkou
	5.6 Režim měření
	5.6.1 Provádění jednotlivého měření
	5.6.2 Provádění kontinuálního měření

	5.7 Volba úhlové jednotky
	5.8 Měření ploch a objemů
	5.8.1 Měření obdélníkových ploch
	5.8.2 Měření trojúhelníkových ploch
	5.8.3 Měření objemu
	5.8.4 Měření objemu válce

	5.9 Speciální funkce
	5.9.1 Automatický snímač jasu
	5.9.2 Malovaná plocha
	5.9.3 Funkce vytyčování
	5.9.4 Funkce min/max delta
	5.9.5 Datová paměť

	5.10 Funkce lichoběžníku
	5.10.1 Funkce lichoběžníku (3 vzdálenosti)
	5.10.2 Funkce lichoběžníku se sklonem (2 vzdálenosti, 1 úhel)

	5.11 Funkce výpočtu podle Pythagorovy věty
	5.11.1 Jednoduchý výpočet podle Pythagorovy věty
	5.11.2 Dvojitý výpočet podle Pythagorovy věty
	5.11.3 Složený výpočet podle Pythagorovy věty

	5.12 Nastavení
	5.12.1 Změna seznamu oblíbených
	5.12.2 Aktivace měřítka
	5.12.3 Kalibrace snímače sklonu

	5.13 Nepřímá měření
	5.13.1 Nepřímá vodorovná vzdálenost
	5.13.2 Nepřímá vertikální vzdálenost (2 úhly, 2 vzdálenosti)
	5.13.3 Měření na stropě
	5.13.4 Nepřímá vertikální vzdálenost II (2 úhly, 1 vzdálenost)


	6 Ošetřování, přeprava a skladování
	6.1 Čištění
	6.2 Přeprava
	6.3 Skladování a sušení

	7 Likvidace
	8 Záruka výrobce
	9 Prohlášení o shodě ES

	Polski
	1 Dane dotyczące dokumentacji
	1.1 Konwencje
	1.1.1 Znaki ostrzegawcze
	1.1.2 Symbole
	1.1.3 Wyróżnienia typograficzne

	1.2 O niniejszej dokumentacji
	1.3 Informacje o produkcie
	1.4 Informacja o laserze znajdująca się na produkcie

	2 Bezpieczeństwo
	2.1 Wskazówki dotyczące bezpieczeństwa
	2.1.1 Podstawowe informacje dotyczące bezpieczeństwa
	2.1.2 Ogólne środki bezpieczeństwa
	2.1.3 Prawidłowa organizacja miejsca pracy
	2.1.4 Bezpieczna praca z urządzeniami laserowymi
	2.1.5 Zgodność elektromagnetyczna


	3 Opis
	3.1 Ogólna budowa urządzenia
	3.2 Użytkowanie zgodne z przeznaczeniem
	3.3 Objaśnienie wskazań na wyświetlaczu
	3.4 Zakres dostawy

	4 Dane techniczne
	5 Obsługa
	5.1 Funkcje podstawowe
	5.2 Wkładanie baterii
	5.3 Włączanie i wyłączanie dalmierza laserowego
	5.4 Pomiar z ostrzem pomiarowym
	5.5 Pomiar z płytką celowniczą
	5.6 Tryb pomiaru
	5.6.1 Przeprowadzanie pomiaru pojedynczego
	5.6.2 Przeprowadzanie pomiaru ciągłego

	5.7 Wybór jednostki miary kąta
	5.8 Pomiar powierzchni i objętości
	5.8.1 Pomiar powierzchni prostokątnych
	5.8.2 Pomiar powierzchni trójkątnych
	5.8.3 Pomiar objętości
	5.8.4 Pomiar objętości walca

	5.9 Funkcje specjalne
	5.9.1 Automatyczny czujnik jasności
	5.9.2 Powierzchnia do malowania
	5.9.3 Funkcja tyczenia
	5.9.4 Funkcja Delta Min/Max
	5.9.5 Pamięć danych

	5.10 Funkcja obmiaru trapezu
	5.10.1 Funkcja obmiaru trapezu (3 odległości)
	5.10.2 Funkcja obmiaru trapezu z nachyleniem (2 odległości, 1 kąt)

	5.11 Funkcja Pitagorasa
	5.11.1 Pojedynczy wariant Pitagorasa
	5.11.2 Podwójny wariant Pitagorasa
	5.11.3 Połączony wariant Pitagorasa

	5.12 Ustawienia
	5.12.1 Zmiana zawartości paska ulubionych
	5.12.2 Aktywacja skali
	5.12.3 Kalibracja czujnika nachylenia

	5.13 Pomiary pośrednie
	5.13.1 Pośrednia odległość pozioma
	5.13.2 Pośrednia odległość pionowa (2 kąty, 2 odległości)
	5.13.3 Przeprowadzanie pomiarów na suficie
	5.13.4 Pośrednia odległość pionowa II (2 kąty, 1 odległość)


	6 Konserwacja, transport i przechowywanie
	6.1 Czyszczenie
	6.2 Transport
	6.3 Przechowywanie i suszenie

	7 Utylizacja
	8 Gwarancja producenta na urządzenia
	9 Deklaracja zgodności WE

	Українська
	1 Інформація про документацію
	1.1 Умовні позначення
	1.1.1 Попереджувальні знаки
	1.1.2 Символи
	1.1.3 Типографські зауваження

	1.2 Інформація про цей документ
	1.3 Інформація про інструмент
	1.4 Інформація про лазер, наведена на інструменті

	2 Безпека
	2.1 Указівки з техніки безпеки
	2.1.1 Основні вимоги щодо безпеки
	2.1.2 Загальні вимоги щодо техніки безпеки
	2.1.3 Належне облаштування робочого місця
	2.1.4 Безпечна робота з лазерними інструментами
	2.1.5 Електромагнітна сумісність


	3 Опис
	3.1 Огляд продукту
	3.2 Використання за призначенням
	3.3 Пояснення індикації на дисплеї
	3.4 Комплект постачання

	4 Технічні дані
	5 Експлуатація
	5.1 Основні функції
	5.2 Установлення елементів живлення
	5.3 Увімкнення та вимкнення лазерного дальноміра
	5.4 Вимірювання з вимірювальним наконечником
	5.5 Вимірювання за допомогою мішені
	5.6 Режим вимірювання
	5.6.1 Поодиноке вимірювання
	5.6.2 Вимірювання у безперервному режимі

	5.7 Вибір одиниць вимірювання кутів
	5.8 Вимірювання площ і об'ємів
	5.8.1 Вимірювання прямокутної площі
	5.8.2 Вимірювання трикутної площі
	5.8.3 Вимірювання об'єму
	5.8.4 Вимірювання об'єму циліндра

	5.9 Спеціальні функції
	5.9.1 Автоматичний датчик освітленості
	5.9.2 Обчислення малярної поверхні
	5.9.3 Функція розмітки
	5.9.4 Мінімальна/максимальна дельта-функція
	5.9.5 Збереження даних і результатів вимірювань

	5.10 Функція трапеції
	5.10.1 Функція трапеції (3 відстані)
	5.10.2 Функція трапеції з нахилом (2 відстані, 1 кут)

	5.11 Функція Піфагора
	5.11.1 Проста функція Піфагора
	5.11.2 Подвійна функція Піфагора
	5.11.3 Складена функція Піфагора

	5.12 Налаштування
	5.12.1 Зміна списку обраних елементів
	5.12.2 Активування масштабу
	5.12.3 Калібрування датчика нахилу

	5.13 Непряме вимірювання
	5.13.1 Непряме вимірювання відстані по горизонталі
	5.13.2 Непряме вимірювання відстані по вертикалі (2 кути, 2 відстані)
	5.13.3 Вимірювання відстаней на стелі
	5.13.4 Непряме вимірювання відстані II по вертикалі (2 кути, 1 відстань)


	6 Догляд, транспортування та зберігання
	6.1 Чищення
	6.2 Транспортування
	6.3 Зберігання та висушування

	7 Утилізація
	8 Гарантійні зобов'язання виробника
	9 Сертифікат відповідності ЄС

	Lietuvių
	1 Dokumentų duomenys
	1.1 Sutartiniai ženklai
	1.1.1 Įspėjantieji ženklai
	1.1.2 Simboliai
	1.1.3 Tipografinis akcentavimas

	1.2 Apie šią instrukciją
	1.3 Informacija apie prietaisą
	1.4 Ant prietaiso esanti informacija apie lazerį

	2 Sauga
	2.1 Saugos nurodymai
	2.1.1 Pagrindinė informacija apie saugų darbą
	2.1.2 Bendrosios saugos priemonės
	2.1.3 Tinkamas darbo vietų įrengimas
	2.1.4 Saugus darbas su lazeriniais prietaisais
	2.1.5 Elektromagnetinis suderinamumas


	3 Aprašymas
	3.1 Prietaiso vaizdas
	3.2 Naudojimas pagal paskirtį
	3.3 Ekrano indikacijų paaiškinimas
	3.4 Tiekiamas komplektas

	4 Techniniai duomenys
	5 Naudojimas
	5.1 Pagrindinės funkcijos
	5.2 Maitinimo elementų įdėjimas
	5.3 Lazerinio atstumų matavimo prietaiso įjungimas ir išjungimas
	5.4 Matavimas naudojant matavimo smaigą
	5.5 Matavimas su taikiniu
	5.6 Matavimo režimas
	5.6.1 Pavienių matavimų vykdymas
	5.6.2 Nuolatinio matavimo vykdymas

	5.7 Kampo matavimo vieneto pasirinkimas
	5.8 Ploto ir tūrio matavimas
	5.8.1 Stačiakampio ploto matavimas
	5.8.2 Trikampio ploto matavimas
	5.8.3 Tūrio matavimas
	5.8.4 Cilindro tūrio matavimas

	5.9 Specialiosios funkcijos
	5.9.1 Automatinio šviesumo jutiklis
	5.9.2 Dažymo plotas
	5.9.3 Žymėjimo funkcija
	5.9.4 Funkcija „Min/Max Delta“
	5.9.5 Duomenų atminties įrenginys

	5.10 Trapecijos funkcija
	5.10.1 Trapecijos funkcija (3 atstumai)
	5.10.2 Trapecijos su pasvirimu funkcija (2 atstumai, 1 kampas)

	5.11 Pitagoro funkcija
	5.11.1 Paprasta Pitagoro funkcija
	5.11.2 Dviguba Pitagoro funkcija
	5.11.3 Sudėtinė Pitagoro funkcija

	5.12 Nustatymai
	5.12.1 Parankinių sąrašo keitimas
	5.12.2 Mastelio suaktyvinimas
	5.12.3 Pasvirimo jutiklio kalibravimas

	5.13 Netiesioginiai matavimai
	5.13.1 Netiesioginis horizontalus atstumas
	5.13.2 Netiesioginis vertikalus atstumas (2 kampai, 2 atstumai)
	5.13.3 Matavimai ant lubų
	5.13.4 II netiesioginis vertikalus atstumas (2 kampai, 1 atstumas)


	6 Priežiūra, transportavimas ir sandėliavimas
	6.1 Valymas
	6.2 Transportavimas
	6.3 Sandėliavimas ir džiovinimas

	7 Utilizavimas
	8 Gamintojo teikiama garantija
	9 EB atitikties deklaracija

	Latviešu
	1 Informācija par dokumentāciju
	1.1 Nosacījumi
	1.1.1 Brīdinājuma zīmes
	1.1.2 Simboli
	1.1.3 Tipogrāfiski izcēlumi

	1.2 Par šo dokumentāciju
	1.3 Izstrādājuma informācija
	1.4 Uz izstrādājuma norādītā informācija par lāzeru

	2 Drošība
	2.1 Drošība
	2.1.1 Vispārīgi norādījumi par drošību
	2.1.2 Vispārīgi drošības pasākumi
	2.1.3 Pareiza darba vietas ierīkošana
	2.1.4 Drošs darbs ar lāzera iekārtām
	2.1.5 Elektromagnētiskā savietojamība


	3 Apraksts
	3.1 Izstrādājuma pārskats
	3.2 Nosacījumiem atbilstīga lietošana
	3.3 Displeja rādījumu skaidrojums
	3.4 Piegādes komplektācija

	4 Tehniskie parametri
	5 Lietošana
	5.1 Pamatfunkcijas
	5.2 Bateriju ielikšana
	5.3 Lāzera tālmēra ieslēgšana un izslēgšana
	5.4 Mērījumi ar mērījumu smaili
	5.5 Mērījumi ar mērķa plāksni
	5.6 Mērījumu režīms
	5.6.1 Atsevišķa mērījuma veikšana
	5.6.2 Nepārtraukta mērījuma veikšana

	5.7 Leņķa mērvienības izvēle
	5.8 Laukuma un tilpuma mērījumi
	5.8.1 Taisnstūra laukumu mērījumi
	5.8.2 Trīsstūra laukuma mērījumi
	5.8.3 Tilpuma mērījumi
	5.8.4 Cilindra tilpuma mērījumi

	5.9 Speciālās funkcijas
	5.9.1 Automātiskais spilgtuma sensors
	5.9.2 Krāsojamā virsma
	5.9.3 Atzīmēšanas funkcija
	5.9.4 Min./maks. starpības funkcija
	5.9.5 Datu atmiņa

	5.10 Trapeces funkcija
	5.10.1 Trapeces funkcija (3 attālumi)
	5.10.2 Trapeces funkcija ar slīpumu (2 attālumi, 1 leņķis)

	5.11 Pitagora funkcija
	5.11.1 Vienkāršā Pitagora funkcija
	5.11.2 Divkāršā Pitagora teorēmas funkcija
	5.11.3 Kombinētā Pitagora funkcija

	5.12 Iestatījumi
	5.12.1 Izmaiņas favorītu sarakstā
	5.12.2 Mēroga aktivēšana
	5.12.3 Slīpuma sensora kalibrēšana

	5.13 Netiešie mērījumi
	5.13.1 Netiešais horizontālā attāluma mērījums
	5.13.2 Netiešs vertikālais attālums (2 leņķi, 2 attālumi)
	5.13.3 Mērījumi griestu plaknē
	5.13.4 Netiešs vertikālais attālums II (2 leņķi, 1 attālums)


	6 Apkope, transportēšana un uzglabāšana
	6.1 Tīrīšana
	6.2 Transportēšana
	6.3 Uzglabāšana un žāvēšana

	7 Nokalpojušo iekārtu utilizācija
	8 Ražotāja garantija
	9 EK atbilstības deklarācija

	Română
	1 Date privind documentaţia
	1.1 Convenţii
	1.1.1 Semne de avertizare
	1.1.2 Simboluri
	1.1.3 Evidenţieri tipografice

	1.2 Referitor la această documentaţie
	1.3 Informaţii despre produs
	1.4 Informaţii despre laser pe produs

	2 Securitate
	2.1 Instrucţiuni de protecţie a muncii
	2.1.1 Note de principiu referitoare la siguranţă
	2.1.2 Măsuri de protecţie a muncii cu caracter general
	2.1.3 Pregătirea corectă a locului de muncă
	2.1.4 Lucrul în siguranţă cu aparate cu laser
	2.1.5 Compatibilitatea electromagnetică


	3 Descriere
	3.1 Vedere generală a produsului
	3.2 Utilizarea conformă cu destinaţia
	3.3 Explicitarea afişajelor de pe display
	3.4 Setul de livrare

	4 Date tehnice
	5 Modul de utilizare
	5.1 Funcţii de bază
	5.2 Introducerea bateriilor
	5.3 Conectarea şi deconectarea aparatului de măsurare a distanţelor cu laser
	5.4 Măsurare cu vârf de măsurare
	5.5 Măsurare cu panoul de vizare
	5.6 Modul Măsurare
	5.6.1 Executarea de măsurări individuale
	5.6.2 Executarea de măsurări permanente

	5.7 Alegere unitate de unghi
	5.8 Măsurare suprafeţe şi volume
	5.8.1 Măsurarea suprafeţelor dreptunghiulare
	5.8.2 Măsurarea suprafeţelor triunghiulare
	5.8.3 Măsurarea volumelor
	5.8.4 Măsurare volume cilindrice

	5.9 Funcţii speciale
	5.9.1 Senzor automat de luminozitate
	5.9.2 Suprafaţa de zugrăvit
	5.9.3 Funcţie de trasare
	5.9.4 Min/Max funcţie Delta
	5.9.5 Memoria de date

	5.10 Funcţia Trapez
	5.10.1 Funcţia Trapez (3 distanţe)
	5.10.2 Funcţia Trapez cu înclinaţie (2 distanţe, 1 unghi)

	5.11 Funcţie pitagoreică
	5.11.1 Funcţie pitagoreică simplă
	5.11.2 Funcţie pitagoreică dublă
	5.11.3 Funcţie compusă pitagoreică

	5.12 Reglajele
	5.12.1 Modificarea listei de favorite
	5.12.2 Activarea scării
	5.12.3 Calibrarea senzorului de înclinare

	5.13 Măsurările indirecte
	5.13.1 Distanţă indirectă pe orizontală
	5.13.2 Distanţă verticală indirectă (2 unghiuri, 2 distanţe)
	5.13.3 Măsurări la plafon
	5.13.4 Distanţă verticală indirectă II (2 unghiuri, 1 distanţă)


	6 Îngrijirea, transportul şi depozitarea
	6.1 Curăţarea
	6.2 Transportul
	6.3 Depozitarea şi uscarea

	7 Dezafectarea şi evacuarea ca deşeuri
	8 Garanţia producătorului
	9 Declaraţia de conformitate CE

	Slovenščina
	1 Informacije o dokumentaciji
	1.1 Konvencije
	1.1.1 Opozorilni znaki
	1.1.2 Simboli
	1.1.3 Tipografski poudarki

	1.2 O tej dokumentaciji
	1.3 Informacije o izdelku
	1.4 Informacije o laserju na izdelku

	2 Varnost
	2.1 Varnostna opozorila
	2.1.1 Osnovne varnostne zahteve
	2.1.2 Splošni varnostni ukrepi
	2.1.3 Ustrezna ureditev delovnega mesta
	2.1.4 Varno izvajanje del z laserskimi napravami
	2.1.5 Elektromagnetna združljivost


	3 Opis
	3.1 Pregled izdelkov
	3.2 Namenska uporaba
	3.3 Pojasnilo zaslonskih prikazov
	3.4 Obseg dobave:

	4 Tehnični podatki
	5 Uporaba
	5.1 Osnovne funkcije
	5.2 Vstavljanje baterij
	5.3 Vklop in izklop laserskega merilnika razdalj
	5.4 Merjenje z merilno konico
	5.5 Merjenje s tarčo
	5.6 Način merjenja
	5.6.1 Izvedba posamezne meritve
	5.6.2 Potek trajne meritve

	5.7 Izbira enote za kot
	5.8 Merjenje površin in prostornin
	5.8.1 Merjenje pravokotnih površin
	5.8.2 Merjenje trikotnih površin
	5.8.3 Merjenje prostornin
	5.8.4 Merjenje prostornine valja

	5.9 Posebne funkcije
	5.9.1 Samodejni senzor svetlosti
	5.9.2 Površina pleskanja
	5.9.3 Funkcija prenašanja in označevanja mer
	5.9.4 Funkcija delta min./maks.
	5.9.5 Podatkovni pomnilnik

	5.10 Funkcija trapeza
	5.10.1 Funkcija trapeza (3 razdalje)
	5.10.2 Funkcija trapeza z nagibom (2 razdalji, 1 kot)

	5.11 Pitagorova funkcija
	5.11.1 Enojni Pitagorov izrek
	5.11.2 Dvojni Pitagorov izrek
	5.11.3 Sestavljeni Pitagorov izrek

	5.12 Nastavitve
	5.12.1 Spreminjanje seznama priljubljenih
	5.12.2 Aktiviranje merila
	5.12.3 Umerjanje senzorja nagiba

	5.13 Posredne meritve
	5.13.1 Posredna vodoravna razdalja
	5.13.2 Posredna navpična razdalja (2 kota, 2 razdalji)
	5.13.3 Meritve na stropu
	5.13.4 Posredna navpična razdalja II (2 kota, 1 razdalja)


	6 Vzdrževanje, transport in skladiščenje
	6.1 Čiščenje
	6.2 Transport
	6.3 Shranjevanje in sušenje

	7 Odstranjevanje
	8 Garancija proizvajalca naprave
	9 Izjava o skladnosti

	Hrvatski
	1 Podaci o dokumentaciji
	1.1 Konvencije
	1.1.1 Znakovi upozorenja
	1.1.2 Simboli
	1.1.3 Tipografsko isticanje

	1.2 Uz ovu dokumentaciju
	1.3 Informacije o proizvodu
	1.4 Informacija o laseru na proizvodu

	2 Sigurnost
	2.1 Sigurnosne napomene
	2.1.1 Osnovne sigurnosne napomene
	2.1.2 Opće sigurnosne mjere
	2.1.3 Stručno opremanje radnih mjesta
	2.1.4 Siguran rad s laserskim uređajima
	2.1.5 Elektromagnetska podnošljivost


	3 Opis
	3.1 Pregled proizvoda
	3.2 Namjenska uporaba
	3.3 Objašnjenje prikaza na zaslonu
	3.4 Sadržaj isporuke

	4 Tehnički podaci
	5 Rukovanje
	5.1 Osnovne funkcije
	5.2 Umetanje baterija
	5.3 Uključivanje i isključivanje laserskog daljinomjera
	5.4 Mjerenje s mjernim šiljkom
	5.5 Mjerenje s ciljnim pločama
	5.6 Način mjerenja
	5.6.1 Provođenje pojedinačnog mjerenja
	5.6.2 Provođenje neprekidnog mjerenja

	5.7 Odabir jedinice kuta
	5.8 Mjerenje površina i zapremnine
	5.8.1 Mjerenje pravokutnih površina
	5.8.2 Mjerenje trokutastih površina
	5.8.3 Mjerenje obujma
	5.8.4 Mjerenje zapremnine cilindra

	5.9 Posebne funkcije
	5.9.1 Automatski senzor svjetlosti
	5.9.2 Soboslikarska površina
	5.9.3 Funkcija kolčenja
	5.9.4 Min/maks delta funkcija
	5.9.5 Memorija podataka

	5.10 Funkcija trapeza
	5.10.1 Funkcija trapeza (3 udaljenosti)
	5.10.2 Funkcija trapeza s nagibom (2 udaljenosti, 1 kut)

	5.11 Funkcija Pitagorinog poučka
	5.11.1 Jednostavni pitagorin poučak
	5.11.2 Dvostruki pitagorin poučak
	5.11.3 Sastavljeni pitagorin poučak

	5.12 Postavke
	5.12.1 Odabir liste favorita
	5.12.2 Aktiviranje mjerila
	5.12.3 Kalibriranje senzora nagiba

	5.13 Neizravna mjerenja
	5.13.1 Posredna horizontalna udaljenost
	5.13.2 Posredna vertikalna udaljenost (2 kuta, 2 udaljenosti)
	5.13.3 Mjerenja na stropu
	5.13.4 Posredna vertikalna udaljenost II (2 kut, 1 udaljenost)


	6 Čišćenje, transport i skladištenje
	6.1 Čišćenje
	6.2 Transport
	6.3 Skladištenje i sušenje

	7 Zbrinjavanje otpada
	8 Jamstvo proizvođača
	9 EZ izjava o sukladnosti

	Ελληνικά
	1 Στοιχεία για την τεχνική τεκμηρίωση
	1.1 Συμβάσεις
	1.1.1 Σύμβολα προειδοποίησης
	1.1.2 Σύμβολα
	1.1.3 Τυπογραφικές επισημάνσεις

	1.2 Σχετικά με την παρούσα τεκμηρίωση
	1.3 Πληροφορίες προϊόντος
	1.4 Πληροφορίες λέιζερ πάνω στο προϊόν

	2 Ασφάλεια
	2.1 Υποδείξεις για την ασφάλεια
	2.1.1 Βασικές επισημάνσεις για την ασφάλεια
	2.1.2 Γενικά μέτρα ασφαλείας
	2.1.3 Κατάλληλη οργάνωση των θέσεων εργασίας
	2.1.4 Ασφαλής εργασία με συσκευές λέιζερ
	2.1.5 Ηλεκτρομαγνητική συμβατότητα


	3 Περιγραφή
	3.1 Συνοπτική παρουσίαση προϊόντος
	3.2 Κατάλληλη χρήση
	3.3 Επεξήγηση των ενδείξεων της οθόνης
	3.4 Έκταση παράδοσης

	4 Τεχνικά χαρακτηριστικά
	5 Χειρισμός
	5.1 Βασικές λειτουργίες
	5.2 Τοποθέτηση μπαταριών
	5.3 Ενεργοποίηση και απενεργοποίηση τηλέμετρου λέιζερ
	5.4 Μέτρηση με ακίδα μέτρησης
	5.5 Μέτρηση με στόχο
	5.6 Κατάσταση λειτουργίας μέτρησης
	5.6.1 Εκτέλεση μεμονωμένης μέτρησης
	5.6.2 Εκτέλεση συνεχούς μέτρησης

	5.7 Επιλογή μονάδας μέτρησης γωνίας
	5.8 Μέτρηση εμβαδού και όγκου
	5.8.1 Μέτρηση εμβαδού ορθογωνίου
	5.8.2 Μέτρηση εμβαδόν τριγώνου
	5.8.3 Μέτρηση όγκου
	5.8.4 Μέτρηση όγκου κυλίνδρου

	5.9 Ειδικές λειτουργίες
	5.9.1 Αυτόματος αισθητήρας φωτεινότητας
	5.9.2 Εμβαδόν ελαιοχρωματιστή
	5.9.3 Λειτουργία χάραξης
	5.9.4 Λειτουργία Min/Max Delta
	5.9.5 Μνήμη δεδομένων

	5.10 Λειτουργία τραπεζίου
	5.10.1 Λειτουργία τραπεζίου (3 αποστάσεις)
	5.10.2 Λειτουργία τραπεζίου με κλίση (2 αποστάσεις, 1 γωνία)

	5.11 Λειτουργία μέτρησης Πυθαγόρας
	5.11.1 Απλή μέτρηση Πυθαγόρας
	5.11.2 Διπλή μέτρηση Πυθαγόρας
	5.11.3 Σύνθετος Πυθαγόρας

	5.12 Ρυθμίσεις
	5.12.1 Τροποποίηση λίστας σελιδοδεικτών
	5.12.2 Ενεργοποίηση κλίμακας
	5.12.3 Βαθμονόμηση του αισθητήρα κλίσης

	5.13 Έμμεσες μετρήσεις
	5.13.1 Έμμεση οριζόντια απόσταση
	5.13.2 Έμμεση κάθετη απόσταση (2 γωνίες, 2 αποστάσεις)
	5.13.3 Μετρήσεις στην οροφή
	5.13.4 Έμμεση κάθετη απόσταση ΙΙ (2 γωνίες, 1 απόσταση)


	6 Φροντίδα, μεταφορά και αποθήκευση
	6.1 Καθαρισμός
	6.2 Μεταφορά
	6.3 Αποθήκευση και στέγνωμα

	7 Διάθεση στα απορρίμματα
	8 Εγγύηση κατασκευαστή
	9 Δήλωση συμμόρφωσης EΚ

	Türkçe
	1 Dokümantasyon verileri
	1.1 Kurallar
	1.1.1 İkaz işaretleri
	1.1.2 Semboller
	1.1.3 Tipografik işaretler

	1.2 Bu doküman hakkında
	1.3 Ürün bilgileri
	1.4 Ürün üzerindeki lazer bilgisi

	2 Güvenlik
	2.1 Güvenlik uyarıları
	2.1.1 Temel güvenlik talimatları
	2.1.2 Genel güvenlik önlemleri
	2.1.3 Çalışma yerinin gereken şekilde düzenlenmesi
	2.1.4 Lazer aletleri ile güvenli çalışma
	2.1.5 Elektromanyetik uyumluluk


	3 Tanımlama
	3.1 Ürüne genel bakış
	3.2 Usulüne uygun kullanım
	3.3 Ekran göstergeleri açıklaması
	3.4 Teslimat kapsamı

	4 Teknik veriler
	5 Kullanım
	5.1 Temel fonksiyonlar
	5.2 Pillerin takılması
	5.3 Lazerli mesafe ölçme aletinin açılması ve kapatılması
	5.4 Ölçüm ucu ile ölçüm
	5.5 Hedef plakası ile ölçüm
	5.6 Ölçüm modu
	5.6.1 Tekli ölçüm yapılması
	5.6.2 Sürekli ölçüm yapılması

	5.7 Açı biriminin seçilmesi
	5.8 Yüzeyleri ve hacimleri ölçme
	5.8.1 Dik açılı yüzeylerin ölçülmesi
	5.8.2 Üçgen yüzeylerin ölçülmesi
	5.8.3 Hacim ölçümü
	5.8.4 Silindir hacmini ölçme

	5.9 Özel fonksiyonlar
	5.9.1 Otomatik parlaklık sensörü
	5.9.2 Boyama yüzeyi
	5.9.3 Sınır belirleme fonksiyonu
	5.9.4 Min./Maks. delta fonksiyonu
	5.9.5 Veri hafızası

	5.10 Trapez fonksiyonu
	5.10.1 Trapez fonksiyonu (3 mesafe)
	5.10.2 Eğimli trapez fonksiyonu (2 mesafe, 1 açı)

	5.11 Pisagor fonksiyonu
	5.11.1 Basit pisagor
	5.11.2 Çift pisagor
	5.11.3 Birleştirilmiş pisagor

	5.12 Ayarlar
	5.12.1 Favori listesinin değiştirilmesi
	5.12.2 Ölçüm çubuğunun etkinleştirilmesi
	5.12.3 Eğim sensörü kalibrasyonu

	5.13 Dolaylı ölçümler
	5.13.1 Dolaylı yatay mesafe
	5.13.2 Dolaylı dikey mesafe (2 açı, 2 mesafe)
	5.13.3 Tavan ölçümleri
	5.13.4 Dolaylı dikey mesafe II (2 açı, 1 mesafe)


	6 Bakımı, taşınması ve depolanması
	6.1 Temizlik
	6.2 Taşıma
	6.3 Depolama ve Kurutma

	7 İmha
	8 Üretici garantisi
	9 AB Uygunluk beyanı

	عربي
	1 بيانات المستند
	1.1 الاتفاقيات
	1.1.1 علامات التحذير
	1.1.2 الرموز
	1.1.3 علامات التمييز المطبعية

	1.2 حول هذا المستند
	1.3 معلومات المنتج
	1.4 معلومات الليزر على المنتج

	2 السلامة
	2.1 إرشادات السلامة
	2.1.1 تعليمات أساسية للسلامة
	2.1.2 إجراءات السلامة العامة
	2.1.3 تجهيز أماكن العمل بشكل مطابق للتعليمات
	2.1.4 العمل بأمان مع أجهزة الليزر
	2.1.5 التوافق الكهرومغناطيسي


	3 الشرح
	3.1 نظرة عامة على المنتج
	3.2 الاستخدام المطابق للتعليمات
	3.3 شرح بيانات وحدة العرض
	3.4 مجموعة التجهيزات الموردة

	4 المواصفات الفنية
	5 الاستعمال
	5.1 الوظائف الأساسية
	5.2 تركيب البطاريات
	5.3 تشغيل وإيقاف جهاز قياس المسافة بالليزر
	5.4 القياس مع رأس القياس
	5.5 القياس باستخدام لوحة التصويب
	5.6 طريقة القياس
	5.6.1 إجراء عملية قياس أحادية
	5.6.2 إجراء القياس المستمر

	5.7 اختيار وحدة قياس الزاوية
	5.8 قياس المساحات والأحجام
	5.8.1 قياس المساحات المستطيلة
	5.8.2 قياس المساحات المثلثة
	5.8.3 قياس الأحجام
	5.8.4 قياس أحجام الأسطوانات

	5.9 الوظائف الخاصة
	5.9.1 مستشعر شدة الإضاءة الأوتوماتيكي
	5.9.2 احتساب مساحات الطلاء
	5.9.3 وظيفة تحديد المسافات
	5.9.4 وظيفة دلتا الحد الأدنى/الأقصى
	5.9.5 ذاكرة البيانات

	5.10 وظيفة الأشكال المنحرفة
	5.10.1 وظيفة الأشكال المنحرفة (3 مسافات)
	5.10.2 وظيفة الأشكال المنحرفة بدرجة ميل (2 مسافة، 1 زاوية)

	5.11 وظيفة فيثاغورس
	5.11.1 نموذج فيثاغورس الأحادي
	5.11.2 نموذج فيثاغورس الثنائي
	5.11.3 نموذج فيثاغورس المركب

	5.12 أوضاع الضبط
	5.12.1 تغيير قائمة المفضلات
	5.12.2 تفعيل المقياس
	5.12.3 معايرة مستشعر الميل

	5.13 عمليات القياس غير المباشرة
	5.13.1 المسافة الأفقية غير المباشرة
	5.13.2 المسافة الرأسية غير المباشرة (2 زاوية، 2 مسافة)
	5.13.3 قياسات على السقف
	5.13.4 المسافة الرأسية غير المباشرة II (2 زاوية، 1 مسافة)


	6 العناية والنقل والتخزين
	6.1 التنظيف
	6.2 النقل
	6.3 التخزين والتجفيف

	7 التكهين
	8 ضمان الجهة الصانعة
	9 بيان المطابقة الصادر عن الاتحاد الأوروبي


	PD-E_2068384_P2_da_20160609_web
	English
	1 Information about the documentation
	1.1 Conventions
	1.1.1 Warning signs
	1.1.2 Symbols
	1.1.3 Typographical emphasis

	1.2 About this documentation
	1.3 Product information
	1.4 Laser information on the product

	2 Safety
	2.1 Safety instructions
	2.1.1 Basic information concerning safety
	2.1.2 General safety rules
	2.1.3 Proper preparation of the working area
	2.1.4 Working safely with laser tools
	2.1.5 Electromagnetic compatibility


	3 Description
	3.1 Overview of the product
	3.2 Intended use
	3.3 Explanation of the display
	3.4 Items supplied

	4 Technical data
	5 Operation
	5.1 Basic functions
	5.2 Inserting the batteries
	5.3 Switching the laser range meter on and off
	5.4 Measuring using the spike
	5.5 Measuring using a target plate
	5.6 Measurement mode
	5.6.1 Single measurements
	5.6.2 Continuous measurement

	5.7 Selecting the angle unit
	5.8 Measuring areas and volumes
	5.8.1 Measuring rectangular areas
	5.8.2 Measuring triangular areas
	5.8.3 Measuring volumes
	5.8.4 Measuring cylindrical volume

	5.9 Special functions
	5.9.1 Automatic brightness sensor
	5.9.2 Painter’s area
	5.9.3 Layout function
	5.9.4 Min/max delta function
	5.9.5 Data storage

	5.10 Trapezoid
	5.10.1 Trapezoid function (3 distances)
	5.10.2 Trapezoid with inclination (2 distances, 1 angle)

	5.11 Pythagoras
	5.11.1 Single Pythagoras
	5.11.2 Double Pythagoras
	5.11.3 Combined Pythagoras

	5.12 Settings
	5.12.1 Editing the favorites list
	5.12.2 Activating the scale
	5.12.3 Calibrate inclination sensor

	5.13 Indirect measurements
	5.13.1 Indirect horizontal distance measurement
	5.13.2 Indirect vertical distance (2 angles, 2 distances)
	5.13.3 Taking measurements on ceilings
	5.13.4 Indirect vertical distance II (2 angles, 1 distance)


	6 Care, transport and storage
	6.1 Cleaning
	6.2 Transport
	6.3 Storage and drying

	7 Disposal
	8 Manufacturer’s warranty
	9 EC declaration of conformity

	Português
	1 Indicações sobre a documentação
	1.1 Convenções
	1.1.1 Sinais de aviso
	1.1.2 Símbolos
	1.1.3 Realces tipográficos

	1.2 Sobre esta documentação
	1.3 Dados informativos sobre o produto
	1.4 Informação laser no produto

	2 Segurança
	2.1 Normas de segurança
	2.1.1 Informação básica no que se refere a normas de segurança
	2.1.2 Medidas gerais de segurança
	2.1.3 Organização apropriada dos locais de trabalho
	2.1.4 Trabalho seguro com aparelhos laser
	2.1.5 Compatibilidade electromagnética


	3 Descrição
	3.1 Vista geral do produto
	3.2 Utilização correcta
	3.3 Explicação das indicações no visor
	3.4 Incluído no fornecimento

	4 Características técnicas
	5 Utilização
	5.1 Funções básicas
	5.2 Colocar pilhas
	5.3 Ligar e desligar o medidor laser
	5.4 Medição utilizando o espigão desdobrável
	5.5 Medir com placa alvo
	5.6 Modo de medição
	5.6.1 Efectuar uma medição individual
	5.6.2 Efectuar a medição contínua

	5.7 Seleccionar a unidade de ângulo
	5.8 Medir áreas e volumes
	5.8.1 Medir áreas rectangulares
	5.8.2 Medir áreas triangulares
	5.8.3 Medir volumes
	5.8.4 Medir volumes cilíndricos

	5.9 Funções especiais
	5.9.1 Sensor de luminosidade automático
	5.9.2 Superfície a pintar
	5.9.3 Função de marcação
	5.9.4 Função Delta Mín/Máx
	5.9.5 Memória de dados

	5.10 Função trapézio
	5.10.1 Função trapézio (3 distâncias)
	5.10.2 Função trapézio com inclinação (2 distâncias, 1 ângulo)

	5.11 Função Pitágoras
	5.11.1 Pitágoras simples
	5.11.2 Pitágoras dupla
	5.11.3 Versão composta de Pitágoras

	5.12 Definições
	5.12.1 Alterar a lista de favoritos
	5.12.2 Activar a escala
	5.12.3 Calibração do sensor de inclinação

	5.13 Medições indirectas
	5.13.1 Distância horizontal indirecta
	5.13.2 Distância vertical indirecta (2 ângulos, 2 distâncias)
	5.13.3 Medições no tecto
	5.13.4 Distância vertical indirecta II (2 ângulos, 1 distância)


	6 Conservação, transporte e armazenamento
	6.1 Limpeza
	6.2 Transporte
	6.3 Armazenamento e secagem

	7 Reciclagem
	8 Garantia do fabricante
	9 Declaração de conformidade CE

	Español
	1 Información sobre la documentación
	1.1 Convenciones
	1.1.1 Símbolos de advertencia
	1.1.2 Símbolos
	1.1.3 Resaltados tipográficos

	1.2 Acerca de esta documentación
	1.3 Información del producto
	1.4 Información sobre el láser en el producto

	2 Seguridad
	2.1 Indicaciones de seguridad
	2.1.1 Observaciones básicas de seguridad
	2.1.2 Medidas de seguridad generales
	2.1.3 Organización correcta del lugar de trabajo
	2.1.4 Trabajo seguro con herramientas láser
	2.1.5 Compatibilidad electromagnética


	3 Descripción
	3.1 Vista general del producto
	3.2 Uso conforme a las prescripciones
	3.3 Explicación de los indicadores de la pantalla
	3.4 Suministro

	4 Datos técnicos
	5 Manejo
	5.1 Funciones básicas
	5.2 Introducción de las pilas
	5.3 Conexión y desconexión del medidor láser
	5.4 Medición con punta de medición
	5.5 Medición con diana
	5.6 Modo de medición
	5.6.1 Realización de una medición única
	5.6.2 Realización de una medición continua

	5.7 Selección de la unidad del ángulo
	5.8 Medición de superficies y volúmenes
	5.8.1 Medición de superficies rectangulares
	5.8.2 Medición de superficies triangulares
	5.8.3 Medición de volúmenes
	5.8.4 Medición de volúmenes cilíndricos

	5.9 Funciones especiales
	5.9.1 Sensor de luminosidad automático
	5.9.2 Superficie pintada
	5.9.3 Función de replanteo
	5.9.4 Función Mín./Máx./Delta
	5.9.5 Memoria de datos

	5.10 Función trapezoidal
	5.10.1 Función trapezoidal (3 distancias)
	5.10.2 Función trapezoidal con inclinación (2 distancias, 1 ángulo)

	5.11 Función de Pitágoras
	5.11.1 Pitágoras simple
	5.11.2 Pitágoras doble
	5.11.3 Pitágoras combinado

	5.12 Configuración
	5.12.1 Modificación de la lista de favoritos
	5.12.2 Activación de la escala
	5.12.3 Calibración del sensor de inclinación

	5.13 Mediciones indirectas
	5.13.1 Distancia horizontal indirecta
	5.13.2 Distancia indirecta vertical II (2 ángulos, 2 distancias)
	5.13.3 Mediciones en el techo
	5.13.4 Distancia indirecta vertical II (2 ángulos, 1 distancia)


	6 Cuidado, transporte y almacenamiento
	6.1 Limpieza
	6.2 Transporte
	6.3 Almacenamiento y secado

	7 Reciclaje
	8 Garantía del fabricante
	9 Declaración de conformidad CE

	Dansk
	1 Oplysninger vedrørende dokumentationen
	1.1 Konventioner
	1.1.1 Advarselssymboler
	1.1.2 Symboler
	1.1.3 Typografiske fremhævelser

	1.2 Vedrørende denne dokumentation
	1.3 Produktoplysninger
	1.4 Laserinformation på produktet

	2 Sikkerhed
	2.1 Sikkerhedsanvisninger
	2.1.1 Grundlæggende sikkerhedsforskrifter
	2.1.2 Generelle sikkerhedsforanstaltninger
	2.1.3 Formålstjenlig indretning af arbejdspladserne
	2.1.4 Sikkert arbejde med laserinstrumenter
	2.1.5 Elektromagnetisk kompatibilitet


	3 Beskrivelse
	3.1 Produktoversigt
	3.2 Bestemmelsesmæssig anvendelse
	3.3 Forklaring af displayvisninger
	3.4 Leveringsomfang

	4 Tekniske data
	5 Betjening
	5.1 Grundfunktioner
	5.2 Isætning af batterier
	5.3 Tænding og slukning af laserafstandsmåler
	5.4 Måling med målespids
	5.5 Måling med måltavle
	5.6 Målemodus
	5.6.1 Udførelse af enkeltmåling
	5.6.2 Udførelse af kontinuerlig måling

	5.7 Valg af vinkelenhed
	5.8 Måling af arealer og volumen
	5.8.1 Måling af rektangulære arealer
	5.8.2 Måling af trekantede arealer
	5.8.3 Måling af volumen
	5.8.4 Måling af cylindervolumen

	5.9 Specialfunktioner
	5.9.1 Automatisk lysstyrkesensor
	5.9.2 Malerflade
	5.9.3 Afsætningsfunktion
	5.9.4 Min./maks. deltafunktion
	5.9.5 Datahukommelse

	5.10 Trapezfunktion
	5.10.1 Trapezfunktion (3 afstande)
	5.10.2 Trapezfunktion med hældning (2 afstande, 1 vinkel)

	5.11 Pythagorasfunktion
	5.11.1 Enkel Pythagoras
	5.11.2 Dobbelt Pythagoras
	5.11.3 Sammensat Pythagoras

	5.12 Indstillinger
	5.12.1 Redigering af favoritliste
	5.12.2 Aktivering af målestok
	5.12.3 Kalibrering af hældningsføleren

	5.13 Indirekte målinger
	5.13.1 Indirekte vandret afstand
	5.13.2 Indirekte lodret afstand II (2 vinkler, 2 afstande)
	5.13.3 Målinger på loft
	5.13.4 Indirekte lodret afstand II (2 vinkler, 1 afstand)


	6 Pleje, transport og opbevaring
	6.1 Rengøring
	6.2 Transport
	6.3 Opbevaring og tørring

	7 Bortskaffelse
	8 Producentgaranti
	9 EF-overensstemmelseserklæring

	Norsk
	1 Informasjon om dokumentasjonen
	1.1 Konvensjoner
	1.1.1 Varselskilt
	1.1.2 Symboler
	1.1.3 Typografiske fremhevinger

	1.2 Om denne dokumentasjonen
	1.3 Produktinformasjon
	1.4 Laserinformasjon på produktet

	2 Sikkerhet
	2.1 Sikkerhetsregler
	2.1.1 Grunnleggende sikkerhetsinformasjon
	2.1.2 Generelle sikkerhetstiltak
	2.1.3 Riktig oppstilt og organisert arbeidsplass
	2.1.4 Sikkert arbeid med laserapparater
	2.1.5 Elektromagnetisk kompatibilitet


	3 Beskrivelse
	3.1 Produktoversikt
	3.2 Forskriftsmessig bruk
	3.3 Forklaring på displayvisninger
	3.4 Dette følger med

	4 Tekniske data
	5 Betjening
	5.1 Grunnfunksjoner
	5.2 Sette i batterier
	5.3 Slå på og av laseravstandsmåleren
	5.4 Måling med målepigg
	5.5 Måle med måleplate
	5.6 Målemodus
	5.6.1 Gjennomføre enkeltmåling
	5.6.2 Gjennomføre kontinuerlig måling

	5.7 Velge vinkelenhet
	5.8 Måling av areal og volum
	5.8.1 Måling av rettvinklede areal
	5.8.2 Måling av trekantede areal
	5.8.3 Måling av volum
	5.8.4 Måling av sylindervolum

	5.9 Spesialfunksjoner
	5.9.1 Automatisk lysstyrkesensor
	5.9.2 Maleareal
	5.9.3 Oppmerkingsfunksjon
	5.9.4 Min./maks. deltafunksjon
	5.9.5 Dataminne

	5.10 Trapesfunksjon
	5.10.1 Trapesfunksjon (3 avstander)
	5.10.2 Trapesfunksjon med helling (2 avstander, 1 vinkel)

	5.11 Pythagorasfunksjon
	5.11.1 Enkel Pythagoras
	5.11.2 Dobbel Pythagoras
	5.11.3 Sammensatt pythagoras

	5.12 Innstillinger
	5.12.1 Endre favorittliste
	5.12.2 Aktivere målepigg
	5.12.3 Kalibrering av hellingssensoren

	5.13 Indirekte målinger
	5.13.1 Indirekte horisontal avstand
	5.13.2 Indirekte vertikal avstand (2 vinkler, 2 avstander)
	5.13.3 Målinger i taket
	5.13.4 Indirekte vertikal avstand II (2 vinkler, 1 avstand)


	6 Stell, transport og lagring
	6.1 Rengjøring
	6.2 Transport
	6.3 Oppbevaring og tørking

	7 Avhending
	8 Produsentgaranti
	9 EU-samsvarserklæring

	Suomi
	1 Dokumentaation tiedot
	1.1 Sopimukset
	1.1.1 Varoitussymbolit
	1.1.2 Symbolit
	1.1.3 Typografiset korostukset

	1.2 Tästä dokumentaatiosta
	1.3 Tuotetiedot
	1.4 Lasertiedot tuotteessa

	2 Turvallisuus
	2.1 Turvallisuusohjeet
	2.1.1 Yleisiä turvallisuusohjeita
	2.1.2 Yleiset turvallisuustoimenpiteet
	2.1.3 Työpaikan asianmukaiset olosuhteet
	2.1.4 Laserlaitteiden turvallinen käyttö
	2.1.5 Sähkömagneettinen häiriökestävyys


	3 Kuvaus
	3.1 Tuoteyhteenveto
	3.2 Tarkoituksenmukainen käyttö
	3.3 Näyttöviestien selitykset
	3.4 Toimituksen sisältö

	4 Tekniset tiedot
	5 Käyttö
	5.1 Perustoiminnot
	5.2 Paristojen asennus
	5.3 Laseretäisyysmittarin kytkeminen päälle ja pois päältä
	5.4 Mittaus mittauspiikkiä käyttäen
	5.5 Mittaus tähtäinlevyä käyttäen
	5.6 Mittaustila
	5.6.1 Yksittäismittauksen suoritus
	5.6.2 Jatkuvan mittauksen suoritus

	5.7 Kulmayksikön valinta
	5.8 Pinta-alan ja tilavuuden mittaus
	5.8.1 Suorakulmion pinta-alan mittaus
	5.8.2 Kolmion pinta-alan mittaus
	5.8.3 Tilavuuden mittaus
	5.8.4 Lieriön tilavuuden mittaus

	5.9 Erikoistoiminnot
	5.9.1 Automaattinen kirkkaustunnistin
	5.9.2 Maalauspinta-ala
	5.9.3 Suunnittelu-toiminto
	5.9.4 Min./maks. deltatoiminto
	5.9.5 Tietomuisti

	5.10 Suunnikastoiminto
	5.10.1 Suunnikastoiminto (3 etäisyyttä)
	5.10.2 Suunnikastoiminto kallistuksella (2 etäisyyttä, 1 kulma)

	5.11 Pythagoras-toiminto
	5.11.1 Yksinkertainen Pythagoras
	5.11.2 Kaksinkertainen Pythagoras
	5.11.3 Yhdistetty Pythagoras

	5.12 Asetukset
	5.12.1 Suosikkilistan muuttaminen
	5.12.2 Mittakaavan aktivointi
	5.12.3 Kallistustunnistimen kalibrointi

	5.13 Epäsuorat mittaukset
	5.13.1 Epäsuora vaakaetäisyys
	5.13.2 Epäsuora pystyetäisyys (2 kulmaa, 2 etäisyyttä)
	5.13.3 Mittaukset katosta
	5.13.4 Epäsuora pystyetäisyys II (2 kulmaa, 1 etäisyys)


	6 Hoito, kuljetus ja varastointi
	6.1 Puhdistus
	6.2 Kuljettaminen
	6.3 Varastointi ja kuivaus

	7 Hävittäminen
	8 Valmistajan myöntämä takuu
	9 EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus

	Eesti
	1 Andmed dokumentatsiooni kohta
	1.1 Kokkulepitud normid
	1.1.1 Hoiatavad märgid
	1.1.2 Sümbolid
	1.1.3 Trükitehnilised esiletõstud

	1.2 Kasutusjuhend
	1.3 Tooteinfo
	1.4 Tootel olev info laseri kohta

	2 Ohutus
	2.1 Ohutusnõuded
	2.1.1 Peamised ohutusnõuded
	2.1.2 Üldised ohutusnõuded
	2.1.3 Töökoha nõuetekohane sisseseadmine
	2.1.4 Ohutu töö lasertööriistadega
	2.1.5 Elektromagnetiline ühilduvus


	3 Kirjeldus
	3.1 Toote ülevaade
	3.2 Eesmärgipärane kasutamine
	3.3 Ekraani näitude selgitus
	3.4 Tarnekomplekt

	4 Tehnilised andmed
	5 Käsitsemine
	5.1 Põhifunktsioonid
	5.2 Patareide paigaldamine
	5.3 Laserkaugusmõõtja sisse- ja väljalülitamine
	5.4 Mõõtmine piirde otsaga
	5.5 Mõõtmine sihttahvliga
	5.6 Mõõterežiim
	5.6.1 Üksikmõõtmine
	5.6.2 Pidevmõõtmine

	5.7 Nurgaühiku valimine
	5.8 Pindala ja ruumala mõõtmine
	5.8.1 Ruudu pindala mõõtmine
	5.8.2 Kolmnurga pindala mõõtmine
	5.8.3 Ruumala mõõtmine
	5.8.4 Silindri ruumala mõõtmine

	5.9 Erifunktsioonid
	5.9.1 Automaatne heledussensor
	5.9.2 Värvitav pind
	5.9.3 Ülekandmis- ja märgistamisfunktsioon
	5.9.4 Min/Max deltafunktsioon
	5.9.5 Mälu

	5.10 Trapetsifunktsioon
	5.10.1 Trapetsifunktsioon (3 kaugust)
	5.10.2 Kaldega trapetsifunktsioon (2 kaugust, 1 nurk)

	5.11 Pythagorase funktsioon
	5.11.1 Ühekordne Pythagoras
	5.11.2 Kahekordne Pythagoras
	5.11.3 Kombineeritud Pythagoras

	5.12 Seadistused
	5.12.1 Lemmikute loendi muutmine
	5.12.2 Mõõtkava aktiveerimine
	5.12.3 Kaldesensori kalibreerimine

	5.13 Kaudsed mõõtmised
	5.13.1 Kaudne horisontaalne kaugus
	5.13.2 Kaudne vertikaalne kaugus (2 nurka, 2 kaugust)
	5.13.3 Laes tehtavad mõõtmised
	5.13.4 Kaudne vertikaalne kaugus II (2 nurka, 1 kaugus)


	6 Hooldus, transport ja ladustamine
	6.1 Puhastamine
	6.2 Transport
	6.3 Hoiustamine ja kuivatamine

	7 Utiliseerimine
	8 Tootja garantii
	9 EÜ vastavusdeklaratsioon

	Česky
	1 Údaje k dokumentaci
	1.1 Konvence
	1.1.1 Výstražné značky
	1.1.2 Symboly
	1.1.3 Typografická zvýraznění

	1.2 O této dokumentaci
	1.3 Informace o výrobku
	1.4 Informace o laseru na výrobku

	2 Bezpečnost
	2.1 Bezpečnostní pokyny
	2.1.1 Základní bezpečnostní pokyny
	2.1.2 Všeobecná bezpečnostní opatření
	2.1.3 Vhodné vybavení pracoviště
	2.1.4 Bezpečná práce s laserovými přístroji
	2.1.5 Elektromagnetická kompatibilita


	3 Popis
	3.1 Přehled výrobku
	3.2 Použití v souladu s určeným účelem
	3.3 Vysvětlení zobrazení na displeji
	3.4 Obsah dodávky

	4 Technické údaje
	5 Obsluha
	5.1 Základní funkce
	5.2 Vložení baterií
	5.3 Zapnutí a vypnutí laserového dálkoměru
	5.4 Měření s měřicím hrotem
	5.5 Měření s cílovou destičkou
	5.6 Režim měření
	5.6.1 Provádění jednotlivého měření
	5.6.2 Provádění kontinuálního měření

	5.7 Volba úhlové jednotky
	5.8 Měření ploch a objemů
	5.8.1 Měření obdélníkových ploch
	5.8.2 Měření trojúhelníkových ploch
	5.8.3 Měření objemu
	5.8.4 Měření objemu válce

	5.9 Speciální funkce
	5.9.1 Automatický snímač jasu
	5.9.2 Malovaná plocha
	5.9.3 Funkce vytyčování
	5.9.4 Funkce min/max delta
	5.9.5 Datová paměť

	5.10 Funkce lichoběžníku
	5.10.1 Funkce lichoběžníku (3 vzdálenosti)
	5.10.2 Funkce lichoběžníku se sklonem (2 vzdálenosti, 1 úhel)

	5.11 Funkce výpočtu podle Pythagorovy věty
	5.11.1 Jednoduchý výpočet podle Pythagorovy věty
	5.11.2 Dvojitý výpočet podle Pythagorovy věty
	5.11.3 Složený výpočet podle Pythagorovy věty

	5.12 Nastavení
	5.12.1 Změna seznamu oblíbených
	5.12.2 Aktivace měřítka
	5.12.3 Kalibrace snímače sklonu

	5.13 Nepřímá měření
	5.13.1 Nepřímá vodorovná vzdálenost
	5.13.2 Nepřímá vertikální vzdálenost (2 úhly, 2 vzdálenosti)
	5.13.3 Měření na stropě
	5.13.4 Nepřímá vertikální vzdálenost II (2 úhly, 1 vzdálenost)


	6 Ošetřování, přeprava a skladování
	6.1 Čištění
	6.2 Přeprava
	6.3 Skladování a sušení

	7 Likvidace
	8 Záruka výrobce
	9 Prohlášení o shodě ES

	Polski
	1 Dane dotyczące dokumentacji
	1.1 Konwencje
	1.1.1 Znaki ostrzegawcze
	1.1.2 Symbole
	1.1.3 Wyróżnienia typograficzne

	1.2 O niniejszej dokumentacji
	1.3 Informacje o produkcie
	1.4 Informacja o laserze znajdująca się na produkcie

	2 Bezpieczeństwo
	2.1 Wskazówki dotyczące bezpieczeństwa
	2.1.1 Podstawowe informacje dotyczące bezpieczeństwa
	2.1.2 Ogólne środki bezpieczeństwa
	2.1.3 Prawidłowa organizacja miejsca pracy
	2.1.4 Bezpieczna praca z urządzeniami laserowymi
	2.1.5 Zgodność elektromagnetyczna


	3 Opis
	3.1 Ogólna budowa urządzenia
	3.2 Użytkowanie zgodne z przeznaczeniem
	3.3 Objaśnienie wskazań na wyświetlaczu
	3.4 Zakres dostawy

	4 Dane techniczne
	5 Obsługa
	5.1 Funkcje podstawowe
	5.2 Wkładanie baterii
	5.3 Włączanie i wyłączanie dalmierza laserowego
	5.4 Pomiar z ostrzem pomiarowym
	5.5 Pomiar z płytką celowniczą
	5.6 Tryb pomiaru
	5.6.1 Przeprowadzanie pomiaru pojedynczego
	5.6.2 Przeprowadzanie pomiaru ciągłego

	5.7 Wybór jednostki miary kąta
	5.8 Pomiar powierzchni i objętości
	5.8.1 Pomiar powierzchni prostokątnych
	5.8.2 Pomiar powierzchni trójkątnych
	5.8.3 Pomiar objętości
	5.8.4 Pomiar objętości walca

	5.9 Funkcje specjalne
	5.9.1 Automatyczny czujnik jasności
	5.9.2 Powierzchnia do malowania
	5.9.3 Funkcja tyczenia
	5.9.4 Funkcja Delta Min/Max
	5.9.5 Pamięć danych

	5.10 Funkcja obmiaru trapezu
	5.10.1 Funkcja obmiaru trapezu (3 odległości)
	5.10.2 Funkcja obmiaru trapezu z nachyleniem (2 odległości, 1 kąt)

	5.11 Funkcja Pitagorasa
	5.11.1 Pojedynczy wariant Pitagorasa
	5.11.2 Podwójny wariant Pitagorasa
	5.11.3 Połączony wariant Pitagorasa

	5.12 Ustawienia
	5.12.1 Zmiana zawartości paska ulubionych
	5.12.2 Aktywacja skali
	5.12.3 Kalibracja czujnika nachylenia

	5.13 Pomiary pośrednie
	5.13.1 Pośrednia odległość pozioma
	5.13.2 Pośrednia odległość pionowa (2 kąty, 2 odległości)
	5.13.3 Przeprowadzanie pomiarów na suficie
	5.13.4 Pośrednia odległość pionowa II (2 kąty, 1 odległość)


	6 Konserwacja, transport i przechowywanie
	6.1 Czyszczenie
	6.2 Transport
	6.3 Przechowywanie i suszenie

	7 Utylizacja
	8 Gwarancja producenta na urządzenia
	9 Deklaracja zgodności WE

	Українська
	1 Інформація про документацію
	1.1 Умовні позначення
	1.1.1 Попереджувальні знаки
	1.1.2 Символи
	1.1.3 Типографські зауваження

	1.2 Інформація про цей документ
	1.3 Інформація про інструмент
	1.4 Інформація про лазер, наведена на інструменті

	2 Безпека
	2.1 Указівки з техніки безпеки
	2.1.1 Основні вимоги щодо безпеки
	2.1.2 Загальні вимоги щодо техніки безпеки
	2.1.3 Належне облаштування робочого місця
	2.1.4 Безпечна робота з лазерними інструментами
	2.1.5 Електромагнітна сумісність


	3 Опис
	3.1 Огляд продукту
	3.2 Використання за призначенням
	3.3 Пояснення індикації на дисплеї
	3.4 Комплект постачання

	4 Технічні дані
	5 Експлуатація
	5.1 Основні функції
	5.2 Установлення елементів живлення
	5.3 Увімкнення та вимкнення лазерного дальноміра
	5.4 Вимірювання з вимірювальним наконечником
	5.5 Вимірювання за допомогою мішені
	5.6 Режим вимірювання
	5.6.1 Поодиноке вимірювання
	5.6.2 Вимірювання у безперервному режимі

	5.7 Вибір одиниць вимірювання кутів
	5.8 Вимірювання площ і об'ємів
	5.8.1 Вимірювання прямокутної площі
	5.8.2 Вимірювання трикутної площі
	5.8.3 Вимірювання об'єму
	5.8.4 Вимірювання об'єму циліндра

	5.9 Спеціальні функції
	5.9.1 Автоматичний датчик освітленості
	5.9.2 Обчислення малярної поверхні
	5.9.3 Функція розмітки
	5.9.4 Мінімальна/максимальна дельта-функція
	5.9.5 Збереження даних і результатів вимірювань

	5.10 Функція трапеції
	5.10.1 Функція трапеції (3 відстані)
	5.10.2 Функція трапеції з нахилом (2 відстані, 1 кут)

	5.11 Функція Піфагора
	5.11.1 Проста функція Піфагора
	5.11.2 Подвійна функція Піфагора
	5.11.3 Складена функція Піфагора

	5.12 Налаштування
	5.12.1 Зміна списку обраних елементів
	5.12.2 Активування масштабу
	5.12.3 Калібрування датчика нахилу

	5.13 Непряме вимірювання
	5.13.1 Непряме вимірювання відстані по горизонталі
	5.13.2 Непряме вимірювання відстані по вертикалі (2 кути, 2 відстані)
	5.13.3 Вимірювання відстаней на стелі
	5.13.4 Непряме вимірювання відстані II по вертикалі (2 кути, 1 відстань)


	6 Догляд, транспортування та зберігання
	6.1 Чищення
	6.2 Транспортування
	6.3 Зберігання та висушування

	7 Утилізація
	8 Гарантійні зобов'язання виробника
	9 Сертифікат відповідності ЄС

	Lietuvių
	1 Dokumentų duomenys
	1.1 Sutartiniai ženklai
	1.1.1 Įspėjantieji ženklai
	1.1.2 Simboliai
	1.1.3 Tipografinis akcentavimas

	1.2 Apie šią instrukciją
	1.3 Informacija apie prietaisą
	1.4 Ant prietaiso esanti informacija apie lazerį

	2 Sauga
	2.1 Saugos nurodymai
	2.1.1 Pagrindinė informacija apie saugų darbą
	2.1.2 Bendrosios saugos priemonės
	2.1.3 Tinkamas darbo vietų įrengimas
	2.1.4 Saugus darbas su lazeriniais prietaisais
	2.1.5 Elektromagnetinis suderinamumas


	3 Aprašymas
	3.1 Prietaiso vaizdas
	3.2 Naudojimas pagal paskirtį
	3.3 Ekrano indikacijų paaiškinimas
	3.4 Tiekiamas komplektas

	4 Techniniai duomenys
	5 Naudojimas
	5.1 Pagrindinės funkcijos
	5.2 Maitinimo elementų įdėjimas
	5.3 Lazerinio atstumų matavimo prietaiso įjungimas ir išjungimas
	5.4 Matavimas naudojant matavimo smaigą
	5.5 Matavimas su taikiniu
	5.6 Matavimo režimas
	5.6.1 Pavienių matavimų vykdymas
	5.6.2 Nuolatinio matavimo vykdymas

	5.7 Kampo matavimo vieneto pasirinkimas
	5.8 Ploto ir tūrio matavimas
	5.8.1 Stačiakampio ploto matavimas
	5.8.2 Trikampio ploto matavimas
	5.8.3 Tūrio matavimas
	5.8.4 Cilindro tūrio matavimas

	5.9 Specialiosios funkcijos
	5.9.1 Automatinio šviesumo jutiklis
	5.9.2 Dažymo plotas
	5.9.3 Žymėjimo funkcija
	5.9.4 Funkcija „Min/Max Delta“
	5.9.5 Duomenų atminties įrenginys

	5.10 Trapecijos funkcija
	5.10.1 Trapecijos funkcija (3 atstumai)
	5.10.2 Trapecijos su pasvirimu funkcija (2 atstumai, 1 kampas)

	5.11 Pitagoro funkcija
	5.11.1 Paprasta Pitagoro funkcija
	5.11.2 Dviguba Pitagoro funkcija
	5.11.3 Sudėtinė Pitagoro funkcija

	5.12 Nustatymai
	5.12.1 Parankinių sąrašo keitimas
	5.12.2 Mastelio suaktyvinimas
	5.12.3 Pasvirimo jutiklio kalibravimas

	5.13 Netiesioginiai matavimai
	5.13.1 Netiesioginis horizontalus atstumas
	5.13.2 Netiesioginis vertikalus atstumas (2 kampai, 2 atstumai)
	5.13.3 Matavimai ant lubų
	5.13.4 II netiesioginis vertikalus atstumas (2 kampai, 1 atstumas)


	6 Priežiūra, transportavimas ir sandėliavimas
	6.1 Valymas
	6.2 Transportavimas
	6.3 Sandėliavimas ir džiovinimas

	7 Utilizavimas
	8 Gamintojo teikiama garantija
	9 EB atitikties deklaracija

	Latviešu
	1 Informācija par dokumentāciju
	1.1 Nosacījumi
	1.1.1 Brīdinājuma zīmes
	1.1.2 Simboli
	1.1.3 Tipogrāfiski izcēlumi

	1.2 Par šo dokumentāciju
	1.3 Izstrādājuma informācija
	1.4 Uz izstrādājuma norādītā informācija par lāzeru

	2 Drošība
	2.1 Drošība
	2.1.1 Vispārīgi norādījumi par drošību
	2.1.2 Vispārīgi drošības pasākumi
	2.1.3 Pareiza darba vietas ierīkošana
	2.1.4 Drošs darbs ar lāzera iekārtām
	2.1.5 Elektromagnētiskā savietojamība


	3 Apraksts
	3.1 Izstrādājuma pārskats
	3.2 Nosacījumiem atbilstīga lietošana
	3.3 Displeja rādījumu skaidrojums
	3.4 Piegādes komplektācija

	4 Tehniskie parametri
	5 Lietošana
	5.1 Pamatfunkcijas
	5.2 Bateriju ielikšana
	5.3 Lāzera tālmēra ieslēgšana un izslēgšana
	5.4 Mērījumi ar mērījumu smaili
	5.5 Mērījumi ar mērķa plāksni
	5.6 Mērījumu režīms
	5.6.1 Atsevišķa mērījuma veikšana
	5.6.2 Nepārtraukta mērījuma veikšana

	5.7 Leņķa mērvienības izvēle
	5.8 Laukuma un tilpuma mērījumi
	5.8.1 Taisnstūra laukumu mērījumi
	5.8.2 Trīsstūra laukuma mērījumi
	5.8.3 Tilpuma mērījumi
	5.8.4 Cilindra tilpuma mērījumi

	5.9 Speciālās funkcijas
	5.9.1 Automātiskais spilgtuma sensors
	5.9.2 Krāsojamā virsma
	5.9.3 Atzīmēšanas funkcija
	5.9.4 Min./maks. starpības funkcija
	5.9.5 Datu atmiņa

	5.10 Trapeces funkcija
	5.10.1 Trapeces funkcija (3 attālumi)
	5.10.2 Trapeces funkcija ar slīpumu (2 attālumi, 1 leņķis)

	5.11 Pitagora funkcija
	5.11.1 Vienkāršā Pitagora funkcija
	5.11.2 Divkāršā Pitagora teorēmas funkcija
	5.11.3 Kombinētā Pitagora funkcija

	5.12 Iestatījumi
	5.12.1 Izmaiņas favorītu sarakstā
	5.12.2 Mēroga aktivēšana
	5.12.3 Slīpuma sensora kalibrēšana

	5.13 Netiešie mērījumi
	5.13.1 Netiešais horizontālā attāluma mērījums
	5.13.2 Netiešs vertikālais attālums (2 leņķi, 2 attālumi)
	5.13.3 Mērījumi griestu plaknē
	5.13.4 Netiešs vertikālais attālums II (2 leņķi, 1 attālums)


	6 Apkope, transportēšana un uzglabāšana
	6.1 Tīrīšana
	6.2 Transportēšana
	6.3 Uzglabāšana un žāvēšana

	7 Nokalpojušo iekārtu utilizācija
	8 Ražotāja garantija
	9 EK atbilstības deklarācija

	Română
	1 Date privind documentaţia
	1.1 Convenţii
	1.1.1 Semne de avertizare
	1.1.2 Simboluri
	1.1.3 Evidenţieri tipografice

	1.2 Referitor la această documentaţie
	1.3 Informaţii despre produs
	1.4 Informaţii despre laser pe produs

	2 Securitate
	2.1 Instrucţiuni de protecţie a muncii
	2.1.1 Note de principiu referitoare la siguranţă
	2.1.2 Măsuri de protecţie a muncii cu caracter general
	2.1.3 Pregătirea corectă a locului de muncă
	2.1.4 Lucrul în siguranţă cu aparate cu laser
	2.1.5 Compatibilitatea electromagnetică


	3 Descriere
	3.1 Vedere generală a produsului
	3.2 Utilizarea conformă cu destinaţia
	3.3 Explicitarea afişajelor de pe display
	3.4 Setul de livrare

	4 Date tehnice
	5 Modul de utilizare
	5.1 Funcţii de bază
	5.2 Introducerea bateriilor
	5.3 Conectarea şi deconectarea aparatului de măsurare a distanţelor cu laser
	5.4 Măsurare cu vârf de măsurare
	5.5 Măsurare cu panoul de vizare
	5.6 Modul Măsurare
	5.6.1 Executarea de măsurări individuale
	5.6.2 Executarea de măsurări permanente

	5.7 Alegere unitate de unghi
	5.8 Măsurare suprafeţe şi volume
	5.8.1 Măsurarea suprafeţelor dreptunghiulare
	5.8.2 Măsurarea suprafeţelor triunghiulare
	5.8.3 Măsurarea volumelor
	5.8.4 Măsurare volume cilindrice

	5.9 Funcţii speciale
	5.9.1 Senzor automat de luminozitate
	5.9.2 Suprafaţa de zugrăvit
	5.9.3 Funcţie de trasare
	5.9.4 Min/Max funcţie Delta
	5.9.5 Memoria de date

	5.10 Funcţia Trapez
	5.10.1 Funcţia Trapez (3 distanţe)
	5.10.2 Funcţia Trapez cu înclinaţie (2 distanţe, 1 unghi)

	5.11 Funcţie pitagoreică
	5.11.1 Funcţie pitagoreică simplă
	5.11.2 Funcţie pitagoreică dublă
	5.11.3 Funcţie compusă pitagoreică

	5.12 Reglajele
	5.12.1 Modificarea listei de favorite
	5.12.2 Activarea scării
	5.12.3 Calibrarea senzorului de înclinare

	5.13 Măsurările indirecte
	5.13.1 Distanţă indirectă pe orizontală
	5.13.2 Distanţă verticală indirectă (2 unghiuri, 2 distanţe)
	5.13.3 Măsurări la plafon
	5.13.4 Distanţă verticală indirectă II (2 unghiuri, 1 distanţă)


	6 Îngrijirea, transportul şi depozitarea
	6.1 Curăţarea
	6.2 Transportul
	6.3 Depozitarea şi uscarea

	7 Dezafectarea şi evacuarea ca deşeuri
	8 Garanţia producătorului
	9 Declaraţia de conformitate CE

	Slovenščina
	1 Informacije o dokumentaciji
	1.1 Konvencije
	1.1.1 Opozorilni znaki
	1.1.2 Simboli
	1.1.3 Tipografski poudarki

	1.2 O tej dokumentaciji
	1.3 Informacije o izdelku
	1.4 Informacije o laserju na izdelku

	2 Varnost
	2.1 Varnostna opozorila
	2.1.1 Osnovne varnostne zahteve
	2.1.2 Splošni varnostni ukrepi
	2.1.3 Ustrezna ureditev delovnega mesta
	2.1.4 Varno izvajanje del z laserskimi napravami
	2.1.5 Elektromagnetna združljivost


	3 Opis
	3.1 Pregled izdelkov
	3.2 Namenska uporaba
	3.3 Pojasnilo zaslonskih prikazov
	3.4 Obseg dobave:

	4 Tehnični podatki
	5 Uporaba
	5.1 Osnovne funkcije
	5.2 Vstavljanje baterij
	5.3 Vklop in izklop laserskega merilnika razdalj
	5.4 Merjenje z merilno konico
	5.5 Merjenje s tarčo
	5.6 Način merjenja
	5.6.1 Izvedba posamezne meritve
	5.6.2 Potek trajne meritve

	5.7 Izbira enote za kot
	5.8 Merjenje površin in prostornin
	5.8.1 Merjenje pravokotnih površin
	5.8.2 Merjenje trikotnih površin
	5.8.3 Merjenje prostornin
	5.8.4 Merjenje prostornine valja

	5.9 Posebne funkcije
	5.9.1 Samodejni senzor svetlosti
	5.9.2 Površina pleskanja
	5.9.3 Funkcija prenašanja in označevanja mer
	5.9.4 Funkcija delta min./maks.
	5.9.5 Podatkovni pomnilnik

	5.10 Funkcija trapeza
	5.10.1 Funkcija trapeza (3 razdalje)
	5.10.2 Funkcija trapeza z nagibom (2 razdalji, 1 kot)

	5.11 Pitagorova funkcija
	5.11.1 Enojni Pitagorov izrek
	5.11.2 Dvojni Pitagorov izrek
	5.11.3 Sestavljeni Pitagorov izrek

	5.12 Nastavitve
	5.12.1 Spreminjanje seznama priljubljenih
	5.12.2 Aktiviranje merila
	5.12.3 Umerjanje senzorja nagiba

	5.13 Posredne meritve
	5.13.1 Posredna vodoravna razdalja
	5.13.2 Posredna navpična razdalja (2 kota, 2 razdalji)
	5.13.3 Meritve na stropu
	5.13.4 Posredna navpična razdalja II (2 kota, 1 razdalja)


	6 Vzdrževanje, transport in skladiščenje
	6.1 Čiščenje
	6.2 Transport
	6.3 Shranjevanje in sušenje

	7 Odstranjevanje
	8 Garancija proizvajalca naprave
	9 Izjava o skladnosti

	Hrvatski
	1 Podaci o dokumentaciji
	1.1 Konvencije
	1.1.1 Znakovi upozorenja
	1.1.2 Simboli
	1.1.3 Tipografsko isticanje

	1.2 Uz ovu dokumentaciju
	1.3 Informacije o proizvodu
	1.4 Informacija o laseru na proizvodu

	2 Sigurnost
	2.1 Sigurnosne napomene
	2.1.1 Osnovne sigurnosne napomene
	2.1.2 Opće sigurnosne mjere
	2.1.3 Stručno opremanje radnih mjesta
	2.1.4 Siguran rad s laserskim uređajima
	2.1.5 Elektromagnetska podnošljivost


	3 Opis
	3.1 Pregled proizvoda
	3.2 Namjenska uporaba
	3.3 Objašnjenje prikaza na zaslonu
	3.4 Sadržaj isporuke

	4 Tehnički podaci
	5 Rukovanje
	5.1 Osnovne funkcije
	5.2 Umetanje baterija
	5.3 Uključivanje i isključivanje laserskog daljinomjera
	5.4 Mjerenje s mjernim šiljkom
	5.5 Mjerenje s ciljnim pločama
	5.6 Način mjerenja
	5.6.1 Provođenje pojedinačnog mjerenja
	5.6.2 Provođenje neprekidnog mjerenja

	5.7 Odabir jedinice kuta
	5.8 Mjerenje površina i zapremnine
	5.8.1 Mjerenje pravokutnih površina
	5.8.2 Mjerenje trokutastih površina
	5.8.3 Mjerenje obujma
	5.8.4 Mjerenje zapremnine cilindra

	5.9 Posebne funkcije
	5.9.1 Automatski senzor svjetlosti
	5.9.2 Soboslikarska površina
	5.9.3 Funkcija kolčenja
	5.9.4 Min/maks delta funkcija
	5.9.5 Memorija podataka

	5.10 Funkcija trapeza
	5.10.1 Funkcija trapeza (3 udaljenosti)
	5.10.2 Funkcija trapeza s nagibom (2 udaljenosti, 1 kut)

	5.11 Funkcija Pitagorinog poučka
	5.11.1 Jednostavni pitagorin poučak
	5.11.2 Dvostruki pitagorin poučak
	5.11.3 Sastavljeni pitagorin poučak

	5.12 Postavke
	5.12.1 Odabir liste favorita
	5.12.2 Aktiviranje mjerila
	5.12.3 Kalibriranje senzora nagiba

	5.13 Neizravna mjerenja
	5.13.1 Posredna horizontalna udaljenost
	5.13.2 Posredna vertikalna udaljenost (2 kuta, 2 udaljenosti)
	5.13.3 Mjerenja na stropu
	5.13.4 Posredna vertikalna udaljenost II (2 kut, 1 udaljenost)


	6 Čišćenje, transport i skladištenje
	6.1 Čišćenje
	6.2 Transport
	6.3 Skladištenje i sušenje

	7 Zbrinjavanje otpada
	8 Jamstvo proizvođača
	9 EZ izjava o sukladnosti

	Ελληνικά
	1 Στοιχεία για την τεχνική τεκμηρίωση
	1.1 Συμβάσεις
	1.1.1 Σύμβολα προειδοποίησης
	1.1.2 Σύμβολα
	1.1.3 Τυπογραφικές επισημάνσεις

	1.2 Σχετικά με την παρούσα τεκμηρίωση
	1.3 Πληροφορίες προϊόντος
	1.4 Πληροφορίες λέιζερ πάνω στο προϊόν

	2 Ασφάλεια
	2.1 Υποδείξεις για την ασφάλεια
	2.1.1 Βασικές επισημάνσεις για την ασφάλεια
	2.1.2 Γενικά μέτρα ασφαλείας
	2.1.3 Κατάλληλη οργάνωση των θέσεων εργασίας
	2.1.4 Ασφαλής εργασία με συσκευές λέιζερ
	2.1.5 Ηλεκτρομαγνητική συμβατότητα


	3 Περιγραφή
	3.1 Συνοπτική παρουσίαση προϊόντος
	3.2 Κατάλληλη χρήση
	3.3 Επεξήγηση των ενδείξεων της οθόνης
	3.4 Έκταση παράδοσης

	4 Τεχνικά χαρακτηριστικά
	5 Χειρισμός
	5.1 Βασικές λειτουργίες
	5.2 Τοποθέτηση μπαταριών
	5.3 Ενεργοποίηση και απενεργοποίηση τηλέμετρου λέιζερ
	5.4 Μέτρηση με ακίδα μέτρησης
	5.5 Μέτρηση με στόχο
	5.6 Κατάσταση λειτουργίας μέτρησης
	5.6.1 Εκτέλεση μεμονωμένης μέτρησης
	5.6.2 Εκτέλεση συνεχούς μέτρησης

	5.7 Επιλογή μονάδας μέτρησης γωνίας
	5.8 Μέτρηση εμβαδού και όγκου
	5.8.1 Μέτρηση εμβαδού ορθογωνίου
	5.8.2 Μέτρηση εμβαδόν τριγώνου
	5.8.3 Μέτρηση όγκου
	5.8.4 Μέτρηση όγκου κυλίνδρου

	5.9 Ειδικές λειτουργίες
	5.9.1 Αυτόματος αισθητήρας φωτεινότητας
	5.9.2 Εμβαδόν ελαιοχρωματιστή
	5.9.3 Λειτουργία χάραξης
	5.9.4 Λειτουργία Min/Max Delta
	5.9.5 Μνήμη δεδομένων

	5.10 Λειτουργία τραπεζίου
	5.10.1 Λειτουργία τραπεζίου (3 αποστάσεις)
	5.10.2 Λειτουργία τραπεζίου με κλίση (2 αποστάσεις, 1 γωνία)

	5.11 Λειτουργία μέτρησης Πυθαγόρας
	5.11.1 Απλή μέτρηση Πυθαγόρας
	5.11.2 Διπλή μέτρηση Πυθαγόρας
	5.11.3 Σύνθετος Πυθαγόρας

	5.12 Ρυθμίσεις
	5.12.1 Τροποποίηση λίστας σελιδοδεικτών
	5.12.2 Ενεργοποίηση κλίμακας
	5.12.3 Βαθμονόμηση του αισθητήρα κλίσης

	5.13 Έμμεσες μετρήσεις
	5.13.1 Έμμεση οριζόντια απόσταση
	5.13.2 Έμμεση κάθετη απόσταση (2 γωνίες, 2 αποστάσεις)
	5.13.3 Μετρήσεις στην οροφή
	5.13.4 Έμμεση κάθετη απόσταση ΙΙ (2 γωνίες, 1 απόσταση)


	6 Φροντίδα, μεταφορά και αποθήκευση
	6.1 Καθαρισμός
	6.2 Μεταφορά
	6.3 Αποθήκευση και στέγνωμα

	7 Διάθεση στα απορρίμματα
	8 Εγγύηση κατασκευαστή
	9 Δήλωση συμμόρφωσης EΚ

	Türkçe
	1 Dokümantasyon verileri
	1.1 Kurallar
	1.1.1 İkaz işaretleri
	1.1.2 Semboller
	1.1.3 Tipografik işaretler

	1.2 Bu doküman hakkında
	1.3 Ürün bilgileri
	1.4 Ürün üzerindeki lazer bilgisi

	2 Güvenlik
	2.1 Güvenlik uyarıları
	2.1.1 Temel güvenlik talimatları
	2.1.2 Genel güvenlik önlemleri
	2.1.3 Çalışma yerinin gereken şekilde düzenlenmesi
	2.1.4 Lazer aletleri ile güvenli çalışma
	2.1.5 Elektromanyetik uyumluluk


	3 Tanımlama
	3.1 Ürüne genel bakış
	3.2 Usulüne uygun kullanım
	3.3 Ekran göstergeleri açıklaması
	3.4 Teslimat kapsamı

	4 Teknik veriler
	5 Kullanım
	5.1 Temel fonksiyonlar
	5.2 Pillerin takılması
	5.3 Lazerli mesafe ölçme aletinin açılması ve kapatılması
	5.4 Ölçüm ucu ile ölçüm
	5.5 Hedef plakası ile ölçüm
	5.6 Ölçüm modu
	5.6.1 Tekli ölçüm yapılması
	5.6.2 Sürekli ölçüm yapılması

	5.7 Açı biriminin seçilmesi
	5.8 Yüzeyleri ve hacimleri ölçme
	5.8.1 Dik açılı yüzeylerin ölçülmesi
	5.8.2 Üçgen yüzeylerin ölçülmesi
	5.8.3 Hacim ölçümü
	5.8.4 Silindir hacmini ölçme

	5.9 Özel fonksiyonlar
	5.9.1 Otomatik parlaklık sensörü
	5.9.2 Boyama yüzeyi
	5.9.3 Sınır belirleme fonksiyonu
	5.9.4 Min./Maks. delta fonksiyonu
	5.9.5 Veri hafızası

	5.10 Trapez fonksiyonu
	5.10.1 Trapez fonksiyonu (3 mesafe)
	5.10.2 Eğimli trapez fonksiyonu (2 mesafe, 1 açı)

	5.11 Pisagor fonksiyonu
	5.11.1 Basit pisagor
	5.11.2 Çift pisagor
	5.11.3 Birleştirilmiş pisagor

	5.12 Ayarlar
	5.12.1 Favori listesinin değiştirilmesi
	5.12.2 Ölçüm çubuğunun etkinleştirilmesi
	5.12.3 Eğim sensörü kalibrasyonu

	5.13 Dolaylı ölçümler
	5.13.1 Dolaylı yatay mesafe
	5.13.2 Dolaylı dikey mesafe (2 açı, 2 mesafe)
	5.13.3 Tavan ölçümleri
	5.13.4 Dolaylı dikey mesafe II (2 açı, 1 mesafe)


	6 Bakımı, taşınması ve depolanması
	6.1 Temizlik
	6.2 Taşıma
	6.3 Depolama ve Kurutma

	7 İmha
	8 Üretici garantisi
	9 AB Uygunluk beyanı

	عربي
	1 بيانات المستند
	1.1 الاتفاقيات
	1.1.1 علامات التحذير
	1.1.2 الرموز
	1.1.3 علامات التمييز المطبعية

	1.2 حول هذا المستند
	1.3 معلومات المنتج
	1.4 معلومات الليزر على المنتج

	2 السلامة
	2.1 إرشادات السلامة
	2.1.1 تعليمات أساسية للسلامة
	2.1.2 إجراءات السلامة العامة
	2.1.3 تجهيز أماكن العمل بشكل مطابق للتعليمات
	2.1.4 العمل بأمان مع أجهزة الليزر
	2.1.5 التوافق الكهرومغناطيسي


	3 الشرح
	3.1 نظرة عامة على المنتج
	3.2 الاستخدام المطابق للتعليمات
	3.3 شرح بيانات وحدة العرض
	3.4 مجموعة التجهيزات الموردة

	4 المواصفات الفنية
	5 الاستعمال
	5.1 الوظائف الأساسية
	5.2 تركيب البطاريات
	5.3 تشغيل وإيقاف جهاز قياس المسافة بالليزر
	5.4 القياس مع رأس القياس
	5.5 القياس باستخدام لوحة التصويب
	5.6 طريقة القياس
	5.6.1 إجراء عملية قياس أحادية
	5.6.2 إجراء القياس المستمر

	5.7 اختيار وحدة قياس الزاوية
	5.8 قياس المساحات والأحجام
	5.8.1 قياس المساحات المستطيلة
	5.8.2 قياس المساحات المثلثة
	5.8.3 قياس الأحجام
	5.8.4 قياس أحجام الأسطوانات

	5.9 الوظائف الخاصة
	5.9.1 مستشعر شدة الإضاءة الأوتوماتيكي
	5.9.2 احتساب مساحات الطلاء
	5.9.3 وظيفة تحديد المسافات
	5.9.4 وظيفة دلتا الحد الأدنى/الأقصى
	5.9.5 ذاكرة البيانات

	5.10 وظيفة الأشكال المنحرفة
	5.10.1 وظيفة الأشكال المنحرفة (3 مسافات)
	5.10.2 وظيفة الأشكال المنحرفة بدرجة ميل (2 مسافة، 1 زاوية)

	5.11 وظيفة فيثاغورس
	5.11.1 نموذج فيثاغورس الأحادي
	5.11.2 نموذج فيثاغورس الثنائي
	5.11.3 نموذج فيثاغورس المركب

	5.12 أوضاع الضبط
	5.12.1 تغيير قائمة المفضلات
	5.12.2 تفعيل المقياس
	5.12.3 معايرة مستشعر الميل

	5.13 عمليات القياس غير المباشرة
	5.13.1 المسافة الأفقية غير المباشرة
	5.13.2 المسافة الرأسية غير المباشرة (2 زاوية، 2 مسافة)
	5.13.3 قياسات على السقف
	5.13.4 المسافة الرأسية غير المباشرة II (2 زاوية، 1 مسافة)


	6 العناية والنقل والتخزين
	6.1 التنظيف
	6.2 النقل
	6.3 التخزين والتجفيف

	7 التكهين
	8 ضمان الجهة الصانعة
	9 بيان المطابقة الصادر عن الاتحاد الأوروبي



